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° LEGENDA SYMBOLI

A = Niebezpieczenstwo ogélne

W = Ostrzezenie

Ponizsza instrukcja stanowi czesc¢ integralng urzgdzenia, ktérego dotyczy i powinna mu zawsze towarzyszy¢
nawet w przypadku jego sprzedazy lub cesji. Zachowajcie na wypadek koniecznosci jej konsultacji w przysztosci;
ARAG zastrzega sobie prawo dokonania zmian technicznych produktu w kazdej chwili i bez wcze$niejszego
uprzedzenia.
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WSTEP | KORZYSTANIE Z PODRECZNIKA

Niniejszy podrecznik zawiera informacje odnosnie montazu, podtgczenia i ustawienia komputerow
z grupy BRAVO 18x.

Ewentualne inne informacje zostaty umieszczone w specjalnych kartach, tylko do wylgcznego
uzycia instalatora, dotyczg one poszczegdlnych modeli komputera.

SPOSOBY KORZYSTANIA Z INSTRUKCJI

Czesc¢ instrukcji poswiecona instalacji zawiera informacje przeznaczone dla instalatoréw i dlatego
tez celowo jest stosowana terminologia techniczna pomijajac ewentualne objasnienia uznane
natomiast za konieczne jedynie w odniesieniu do uzytkownikéw finalnych.

INSTALACJI POWINIEN DOKONAC PERSONEL DO TEGO UPOWAZNIONY |
ODPOWIEDNIO PRZESZKOLONY.

PRODUCENT NIE PONOSI ODPOWIEDZIALNOSCI ZA JAKIEKOLWIEK POSLUGIWANIE

SIE TA INSTRUKCJA PRZEZ PERSONEL DO TEGO NIE UPOWAZNIONY BADZ NIEKOMPE-
TENTNY.

OGRANICZENIA

Opisy kolejnych faz montazu odnoszg sie do komputera "ogolnego”, w zwigzku z tym nie beda
cytowane konkretne modele, chyba, Ze specjalny system instalowania bedzie dotyczyt jednego
tylko typu komputera.

ODPOWIEDZIALNOSC

Instalator jest odpowiedzialny za wykonanie wszelkich czynnosci instalacyjnych zgodnie z
"zasadg dobrego wykonania" a zatem zagwarantowanie uzytkownikowi finalnemu doskonatego
funkcjonowania catego urzadzenia sktadajgcego sie w catosci z komponentéw ARAG jak i z
komponentéw innego producenta.

ARAG zaleca zawsze stosowanie swoich czesci w instalacji systeméw sterowania.

W przypadku, gdy instalator zdecyduje sie na zastosowanie komponentéw innych producentéw,
nawet bez wprowadzania zmian w urzadzeniu lub okablowaniu, dokona tego na wtasng petng
odpowiedzialnos¢.

Za sprawdzenie kompatybilnosci z komponentami i akcesoriami innych producentéw ponosi
odpowiedzialnos¢ instalator.

W przypadku, gdy na skutek wczes$niej zacytowanej sytuacji, komputer lub cze$ci ARAG zainsta-
lowane razem z komponentami innych producentéw ulegng uszkodzeniu jakiegokolwiek rodzaju,
nie zostanie uznana zadna forma gwarancji bezposredniej ani posredniej.
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OPIS PRODUKTU

Zakupiona przez Was aparatura jest komputerem, ktory podtgczony do zaworu lub odpowiedniego
zespotu sterowania pozwala na zarzgdzanie wszystkimi fazami zabiegu w rolnictwie, bezposrednio
z kabiny pojazdu rolniczego, na ktérym jest zainstalowana.

Komputery mogg by¢ podigczone do roznych typoéw czujnikow.

Podtgczenie komputera jest wykonane bezposrednio w instalacji za pomocg dwodch kabli
podtgczanych do zawordow zespotu sterowania i hydraulicznego oraz do czujnikéw: w kabinie
pozostajg tylko sterowania konieczne do ogdlnego zarzgdzania instalacjg gwarantujgc doskonate
bezpieczenstwo podczas pracy.

Display komputera BRAVO 18x pozwala operatorowi na state monitorowanie wszystkich danych
dotyczacych wykonywanych czynnosci, jak predkos¢ pojazdu, ilos¢ rozdystrybuowanego ptynu,
catkowita powierzchnia poddawana zabiegowi i inne.

BRAVO DSB

ARAG opracowat i wykonat system diagnostyki dla komputeréw serii BRAVO oraz odnosnych
urzgdzen, ktére mogg by¢ podtgczone.

BRAVO DSB (kod. 467003) pozwala na dokonanie niezawodnej diagnostyki komputera, zespotu
sterowania lub catego urzadzenia powodujac iz jest mozliwe rozwigzanie ewentualnych problemow
jakie wystapity w urzgdzeniu.

NIEBEZPIECZENSTWA | ZABEZPIECZENIA DO ZASTOSOWANIA
PRZED PRZYSTAPIENIEM DO INSTALACJI

3.1

Wszystkie czynnosci zwigzane z instalacjg muszg by¢ wykonane przy odigczonym
akumulatorze i przy zastosowaniu odpowiednich narzedzi oraz wszelkich srodkow
ochrony osobistej uznanych za niezbedne.

Stosujcie WYLACZNIE czysta wode do przeprowadzania wszelkich czynnosci te-
stowania lub symulacji zabiegu: stosowanie produktéw chemicznych do symulacji
zabiegu moze spowodowac ciezkie obrazenia os6b znajdujacych sie w poblizu.

Przeznaczenie uzytkowe

€3

Niniejsze urzadzenie zostalo zaprojektowane do montazu na rolniczych maszynach
odchwaszczajgcych i nawadniajgcych.

Aparatura zostata zaprojektowana i wykonana w zgodnosci z norma EN ISO 14982
(Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna - maszyny rolnicze i le$ne), zharmonizowang z
Dyrektywa 2004/108/WE.




4 ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Ponizsza tabela podaje wykaz elementéw, ktére znajdziecie wewnatrz opakowania komputera:

BRAVO Seria 18x

Legenda:
1 Bravo 18x
2a Okablowanie potgczeniowe do zawordw i czujnikéw
2b Okablowanie potgczeniowe do zespotu hydraulicznego
3 Ksiazeczka instrukcji
Czujnik indukcyjny predkosci
5 Zestaw do zamocowania
6a Uszczelki do tgcznikéw zaworéw sekcyjnych
6b Uszczelki do tgcznikéw zaworéw hydraulicznych
7 tacznik zasilania

F

8 Kabel zasilania Tab. 1
5 USTAWIENIE NA MASZYNIE ROLNICZEJ
5.1 Zalecany skfad urzadzen
Schemat montazu dla maszyny do odchwaszczania z pompga przeponowa
BRAVO 18x - Funkcjonowanie "P"
A
E
B I Legenda:
-@15/54
A Bravo 18x
el = B  Klucz uruchomienia
E Zespot hydrauliczny
F Przeptywomierz
G Zawdr gtdwny
P Zawdr regulacyjny
R Urzadzenie do
wyznaczania rzedow
S Czujnik predkosci
1-5 Zawory sekcyjne

Tab. 2

CIAG DALSZY




5.2

Usytuowanie komputera

238

Komputery serii BRAVO 18x musza by¢ usytuowane w kabinie sterowania maszyny rolniczej;
zastosuijcie sie do nastepujgcych zasad:

- NIE ustawiajcie komputera w miejscach podlegajacych nadmiernym wibracjom lub
uderzeniom aby unikng¢ uszkodzenia lub nieumysinego uruchomienia klawiszy;

- Zamocuijcie urzadzenie w miejscu wystarczajgco widocznym i tatwo dostepnym
dla ragk: komputer nie powinien stanowi¢ przeszkody dla ruchéw badz ogranicza¢
widocznosci podczas prowadzenia pojazdu.

Uwzglednijcie réozne potgczenia niezbedne do funkcjonowania komputera (Tab. 4),
dlugosé¢ kabli, i przewidzcie odpowiednie miejsce dla tacznikéw i dla kabli.

W poblizu kazdego tacznika jest podany symbol identyfikacyjny wykonywanej
funkcji: odnosnie wszelkich konfiguracji urzadzen, skonsultujcie Par. 5.1 - Skiad
urzadzen.

Wymiary Bravo 18x

Dtugos¢ kabla zespotu
hydraulicznego

(m)

Sekcje Funkcje

Kod Ogolny | Cisnienie wody hydrauliczne

46718A01 5 5 6
46718A03 10
Tab. 3
222
152 86
L
180 (ERET) '

]

s
A=

[@)¢)

Miejsca potaczenia
do kabli taczacych

id A | o

m Item

- ; B Zespdt hydrauliczny
‘ @:@?“ g (& Zasilanie
ﬁ ﬁ %E Tab. 4
A Rys. 1
s %
- D 7T ¢6.
< L\%
7




5.3

Zamocowanie wspornika

5.4

Komputer powinien by¢ ustawiony po zamocowaniu odpowiedniego wspornika w zgdanym miejscu
(w poprzednim paragrafie zostat wskazany wzornik otworu wspornika).

Wsponik powinien zosta¢ zamocowany przy uzyciu dostarczonych $rub (A, Rys. 2).

Po upewnieniu sie, ze wspornik zostat prawidtowo zamocowany, umiescie na nim komputer i
weciskajcie az do jego zablokowania (B, Rys. 2).

Ustawienie zespotu sterowania i zespotu hydraulicznego

Zespoty sterowania i hydrauliczny muszg by¢ przymocowane z zastosowaniem specjalnych,
dostarczonych w wyposazeniu wspornikow zamontowanych na zespotach, ustawiajgc je wedtug
instrukcji podanych w podrecznikach zatgczonych do zespotow.

PAMIETAC, ABY ODNIESC SIE DO WSZYSTKICH PRZEPISOW BEZPIECZENSTWA PO-
DANYCH W PODRECZNIKACH ZESPOLU STEROWANIA | HYDRAULICZNEGO.

Uzywacé zaworoéw i zespotow hydraulicznych ARAG: w przypadku uszkodzen spowo-
dowanych przez uzywanie nieodpowiednich komponentéw lub nie wyprodukowany-
ch przez ARAG, zostaje automatycznie uniewazniona kazda forma gwarancji.

PODLACZENIE KOMPUTERA DO MASZYNY ROLNICZEJ

Zasady ogolne dotyczace prawidtowego utozenia okablowania

* Zamocowanie kabli:

- Zamocujcie okablowanie tak, aby nie miato ono kontaktu z czesciami bedgcymi w ruchu;

- Utdzcie okablowanie tak, aby ich skrecenie lub ruchy maszyny nie spowodowaty ich zniszczenia
lub uszkodzenia.

* Utozenie kabli takie, aby unikna¢ infiltracji wody:

- Rozgatezienia kabli powinny byé ZAWSZE skierowane ku dotowi (Rys. 3a).

* Wprowadzenie kabli w miejscach potgczenia:

- Nie wywierajcie zbytniego nacisku lub naginania przy wprowadzaniu fgcznikow: styki moga ulec
uszkodzeniu i wptyngé negatywnie na prawidtowe funkcjonowanie komputera.

Uzywaé WYLACZNIE kabli i akcesoriow podanych w katalogu, o charakterystyce
technicznej odpowiedniej do typu wymaganego zastosowania.

9



6.2

Podtaczenie zasilania

Wewnatrz opakowania znajdziecie tgcznik zasilania (komponent 7 - Tab. 1) do potgczenia z
akumulatorem maszyny rolniczej; na Rys. 4c jest podany wzornik otworu tgcznika zasilania.
Potaczcie tacznik zasilania z przewodami akumulatora postugujac sie dwoma fastonami 6 mm, tak
jak to pokazano na Rys. 4a i 4b.

Postuzcie sie kablem, ktéry znajdziecie w opakowaniu (komponent 8 - Tab. 1) aby podtaczy¢
komputer do zasilania.

g5

26

Rys. 4a Rys. 4b Rys. 4c

UWAGA: przed podtgczeniem komputera i zespotu sterowania do zasilania upewnic
sie, ze bateria jest wtasciwa (12 Vdc).

Zrédio zasilania moze zostaé podtgczone w dwojaki sposob:

* poprzez potgczenie bezposrednio pod klucz (15/54) tak jak to pokazano na Rys. 5a.

* poprzez potgczenie za pomocg przekaznika tak jak to pokazano na Rys. 5b.

Jesli styk 15/54 (obstuga) klucza uruchamiania moze znie$¢ obcigzenie ciggte rzedu 10A wykonajcie
potaczenia podane na Rys. 5a, umieszczajgc na linii zasilania bezpiecznik 10A.

W przeciwnym wypadku nalezy umiesci¢ przekaznik tak jak to pokazano na Rys. 5b i zabezpieczy¢
linie przy uzyciu bezpiecznika 10A.

Potgczenie bezposrednie Potgczenie za pomoca przekaznika

Rys. ba

UWAGA:

* Uktad zasilania musi byé ZAWSZE zabezpieczony bezpiecznikiem 10 Amper typu
samochodowego.

* Wszystkie podtaczenia do akumulatora muszg by¢ wykonane postugujac sie kabla-
mi o sekcji minimum 2,5 mm2

* Aby nie narazi¢ sie na ryzyko spie¢, nie podigczajcie tagcznika kabla zasilania zanim
nie zostata catkowicie zakonczona instalacja.

» Stosowac kable zaopatrzone w odpowiednie koncowki aby zagwarantowac
prawidiowe podigczenie kazdego przewodu.
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PODLACZENIE OKABLOWANIA DO ZESPOLU STEROWANIA 1 DO
DOSTEPNYCH FUNKCJI

71

 Stosujcie jedynie okablowanie dostarczone wraz z komputerami ARAG.

* Zwrdccie szczeg6lng uwage aby nie zniszczy¢, nie ciagnaé¢, nie zrywac i nie przeciaé
kabli.

* W przypadku szkéd spowodowanych na skutek zastosowania okablowan nie-
odpowiednich a w kazdym badz razie nie produkcji firmy ARAG nastepuje natychmiasto-
we przerwanie jakiejkolwiek formy gwarancji.

* ARAG nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody na rzecz urzadzen, oséb lub zwierzat
spowodowane brakiem przestrzegania tego co zostato wczesniej napisane.

Podtaczenie do facznikow wielobiegunowych

7.2

Podtgczy¢ taczniki wielobiegunowe do tablicy i doprowadzi¢ drugg koncowke kabla do zespotu
sterowania i do zespotu hydraulicznego.

Po upewnieniu sie, ze osadzenie zostato wykonane prawidtowo obracajcie nasadka pierscieniowg
w kierunku zgodnym z ruchem wskazoéwek zegara az do momentu zablokowania.

Podtaczenie zaworéw zespotu sterowania i zespotu hydraulicznego

7.21

* Wszystkie tgczniki potaczenia z zaworami muszg by¢ zaopatrzone w uszczelnienie przed
przystapieniem do wykonania potgczenia (Rys. 6a).

* Sprawdzi¢ prawidtowe umiejscowienie uszczelki aby unikna¢ infiltracji wody podczas
stosowania zespotu sterowania.

Podtaczenie zaworéw zespotu sterowania

Przymocuijcie tgczniki do odpowiednich zaworéw zgodnie z oznaczeniami podanymi na dostarczo-
nym panstwu ogolnym schemacie montazu urzadzenia (Par. 5.1 - Sktad urzadzen).

 Zdejmijcie kapturek ochronny (1 na Rys. 6a) z zaworu elektrycznego.

* Zatozy¢ uszczelke (2) osadzajgc jg na tgczniku (3) a nastepnie podtgczyc¢ tgcznik weiskajgc do
konca (4): podczas osadzania zwracajcie uwage aby nie zagina¢ stykow elektrycznych na
zaworze.

* Dokreci¢ $rube (5) az do catkowitego zacis$nigcia.
W przypadku gdy ilo$¢ przetgcznikéw na pulpicie sterowania jest odmienna od ilosci
zaworow sekcyjnych, podiaczcie kable tak jak to pokazano w Tab. 5.

1l. Sekcji Przetaczniki Okablowanie
2 2-4 2-4
3 2-3-4 2-3-4
4 1-2-4-5 1-2-4-5 Tab. 5

1"



7.2.2  Podtaczenie zaworéw zespotu hydraulicznego

Rys. 6b

Przymocuijcie taczniki do odpowiednich zaworéw zgodnie z oznaczenia-
mi podanymi na dostarczonym panstwu ogoélnym schemacie montazu
urzadzenia (Par. 5.1 - Sktad urzadzen).

« Zdejmijcie kapturek ochronny (1 na Rys. 6b) z zaworu elektrycznego.
« Zatozy¢ uszczelke (2) osadzajgc jg na tgczniku (3) a nastepnie podtaczy¢
tacznik wciskajgc do konca (4): podczas osadzania zwracajcie uwage
aby nie zagina¢ stykéw elektrycznych na zaworze.

* Dokreci¢ $rube (5) az do catkowitego zacisniecia.

Bravo 18x jest w stanie pilotowa¢ do 5 funkcji hydraulicznych za posrednictwem zaworéw o
podwdjnym rezultacie; nastepnie zostanie podana funkcja uzytkowania przetgcznikéw znajdujgcych

sie na pulpicie sterowniczym funkcji hydraulicznych.

» Podtgczy¢ tgcznik oznaczony symbolem "DD" do zaworu pilotujgcego a nastepnie pozostate

taczniki, tak jak to pokazano na tabeli:

Sterownik Ruchu tacznika
Ruch sekcji Otwarcie ﬁ 1+2A
] —

1-2 Zamknigcie @ 1+2C

‘@.‘;ﬁ Otwarcie ﬁ AA
Wysokos¢ belki

v v Zamkniecie AC
AoZm N ¢ l L

ri Otwarcie i i BA

Zablokowanie belki

E Zamkniecie @ BC

p’ Otwarcie i i CA
Wypoziomowanie belki
\% Zamknigcie @ cc
Tab. 6




7.3

Podtaczenie czujnikow i innych dostepnych funkcji

Potgczcie taczniki opierajac sie na oznaczeniach podanych w dostarczonym wam schemacie
ogélnym montazu urzadzenia (Par. 5.1 - Sktad urzadzen).

Kable okablowania sg oznaczone symbolem identyfikacyjnym wykonywanej funkcji
(Tab. 7).

Item Potaczenie

F Przeptywomierz

Zawor gtéwny/Zawor wylotowy

Urzadzenie do wyznaczania rzedow

G
P Zawor regulacyjny
R
S

Czujnik predkosci

1+5 Zawory sekcyjne Tab. 7

Uzywaj czujnikow i zaworow ARAG: w przypadku szkéd zaistniatych na skutek
zastosowania nieodpowiednich czujnikow a w kazdym badz razie nie produkciji firmy
ARAG nastepuje natychmiastowe przerwanie jakiejkolwiek formy gwarancji.

ARAG nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody zaistniate na rzecz urzadzen, oséb
lub zwierzat wynikte na skutek wyzej opisanej sytuacji.

Instrukcje odnosnie potaczenia czujnikdw predkosci zostaty zatagczone do produktu.

- Potgczcie tgcznik przeptywomierza i urzgdzenia do wyznaczania rzedéw z odpowiednim tgcznikiem
okablowania; po upewnieniu si¢ o prawidtowym osadzeniu wcisnijcie az do catkowitego zabloko-
wania.

Rys. 7b

13



8

PODLACZENIE AKCESORIOW

8.1

Urzadzenie do wyznaczania rzedow

Urzadzenie do wyznaczania rzedow funkcjonuje jedynie wtedy gdy jest podtaczone do komputera
za pomocg zestawu sterowania urzadzenia do wyznaczania rzedéw ARAG (kod. 520004C.100).
Wszystkie informacje niezbedne do zainstalowania urzgdzenia do wyznaczania rzedéw sg podane
w instrukcji dostarczonej wraz z urzgdzeniem.

Stosujcie WYLACZNIE zestaw sterowania urzadzenia do wyznaczania rzedow
ARAG: w przypadku szkdéd zaistniatych na skutek zastosowania nieodpowiedniego
zestawu a w kazdym badz razie nie bedgcego produkcji firmy ARAG nastepuje
natychmiastowe przerwanie jakiejkolwiek formy gwarancji.

» Usytuowanie zestawu sterowania urzadzenia do wyznaczania rzedow °

- Usytuuijcie zestaw sterowania w miejscu oddzielonym, w
poblizu pompy, tak aby okablowanie wychodzito z czesci
dolne;j.

- Zamocuijcie urzgdzenie stosujgc dostarczong $rube, ktéra
znajduje sie wewnatrz opakowania.

UWAGA: jesli ze wzgledu na problemy

z ograniczong powierzchnig okablowanie
musi zostac zagiete, zwréécie uwage aby
nastapito to w odlegtosci conajmniej 5 cm od
urzadzenia, tak jak to pokazano na Rys. 8.

- Utdzcie kable w taki sposéb, aby w zaleznosci od ich
dtugosci mogty one dotrze¢ do urzadzen do ktorych
majg zostaé podigczone.

- Wykonajcie podtgczenie okablowania tak jak to pokazano na
Rys. 9:

R = Komputer BRAVO

B = Zasilanie

C = Urzadzenie do wyznaczania rzedéw

- Przymocuijcie kable na catej dtugosci przy pomocy opasek.




9 POLECENIA | WIZUALIZACJE KOMPUTERA

9.1 Pulpit sterowniczy

- N
80— D ——— A

Klawisze do kontroli komputera i
faz opryskiwania (Par. 9.2 - Stoso-
wanie klawiszy)

- J
\
BslalaalalE i unkcionovar
Q e Q e 9 @@ Przetaczniki funkcjonowania
. ‘ . ‘ . ‘ . ‘ . ‘ R4 zaworow zespotu sterowania
J
/ N
m = At == Przetgczniki do uzywania funkcji
@ @ @ - @ @ hydraulicznych (zawory w jednostce
a | (LY sterujacej)
_ J
Tab. 8
9.2 Stosowanie klawiszy

Klawisze polecen, wyboru lub zmiany

ﬁ
1
m

Klawisze polecen: pozwala na wyzerowanie warto$ci procentowej wzrostu/spadku dystrybucji lub na
nastawienie jej wartosci.

Klawisze polecen: wigcza urzadzenie do wyznaczania rzedéw lewej strony traktora.

®

Klawisze polecen: wigcza urzgdzenie do wyznaczania rzedéw prawej strony traktora.

KLAWISZ DOL
Klawisz wyboru danych: przeglada dane przechodzac do nastgpne;j.
Klawisz zmiany parametréw: obniza warto$¢ parametru.

W fazie zmiany parametréw przycisniecie klawisza przez wigcej niz trzy sekundy pozwoli na natych-
miastowe zmniejszenie wartosci, ktore majg zosta¢ wprowadzone.

KLAWISZ GORA
Klawisz wyboru danych: przeglada dane przechodzac do poprzednie;.
Klawisz zmiany parametrow: zwigksza warto$¢ parametru.

W fazie zmiany parametrow przycisnigcie klawisza przez wiecej niz trzy sekundy pozwoli na natych-
miastowe zwigkszenie wartosci, ktére majg zosta¢ wprowadzone.

Klawisz potwierdzenia: potwierdza dostep do wybranego menu lub warto$¢ parametru uprzednio
zmienionego.

Przycisk ON/OFF: wigcza / wytgcza komputer.
Przycisk ESC: wychodzi z biezgcego menu.

Jesli zmienione dane nie zostaty potwierdzone, wciskajgc klawisz wychodzi sie z biezgcego menu
bez dokonania jakiejkolwiek zmiany.

H L A R

Klawisze polecen: Wigcza/wytgcza regulacje automatyczng dystrybugii.

Tab. 9
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9.3

Stosowanie przetacznikow

Przetaczniki do sterowania zaworéw w zespole sterowania

Przetacznik sterowania zaworu gtéwnego / wylotowego (w zaleznosci od urzadzenia w ktorym jest
stosowane)

Zawor gtowny:

« aby otworzy¢ zawor gtéwny przesuna¢ przetacznik ku gérze (led zapalony);

+ aby zamkng¢ zawér gtéwny przesung¢ przetgcznik ku dotowi (led zgaszony).
Zawor wylotowy:

« aby otworzy¢ zawor wylotowy przesunag¢ przetgcznik ku gérze (led zapalony);
+ aby otworzy¢ zawor wylotowy przesung¢ przetacznik ku dotowi (led zgaszony).
Jakiekolwiek potozenie przetacznika jest jednoznaczne:

« potozenie "ON": przetgcznik jest ustawiony w gorze;

* potozenie "OFF": przetgcznik jest ustawiony w dole.

Przetaczniki sterowania zaworéw sekcyjnych

zazwyczaj ilo$¢ przetgcznikow jest zgodna z iloscig zaworéw sekcyjnych zainstalowanych w urzgdzeniu.
« aby otworzy¢ zawor sekeyjny przesuna¢ odpowiedni przetgcznik ku gorze (led zapalony);

+ aby zamknaé¢ zawdr sekcyjny przesung¢ odpowiedni przetgcznik ku dotowi (led zgaszony).

Sterowanie zaworami sekcyjnymi zmienia sie w zaleznosci od typu funkcjonowania czynnego w kompu-
terze: odno$nie prawidtowego stosowania skonsultowaé¢ Par. 12.1 - Sposoby funkcjonowania.

SGCEg

Przetacznik do sterowania zaworu regulacyjnego

* aby zwigkszy¢ ilo$¢ ptynu do oprysku ustawcie przetgcznik ku gorze.

funkcj. reczne: zwigksza ilo$¢ ptynu do oprysku;

funkcj. automatyczne: zwigksza ilo$¢ ptynu do oprysku z przerwami rzedu 10% wzglgdem warto$ci
nastawione;j.

* aby zmniejszy¢ ilo$¢ ptynu do oprysku ustawcie przetgcznik ku dotowi.

funkcj. reczne: zmniejsza ilo$¢ ptynu do oprysku;

funkcj. automatyczne: zmniejsza ilo$¢ ptynu do oprysku z przerwami rzedu 10% wzgledem wartosci
nastawione;j.

Tab. 10
Przelaczniki do sterowania zaworami hydraulicznymi
g " @ L @ Ara @;: ——
a E = @ p = N4 @ _ —5
Wypoziomo- | Wypoziomowa-
wanie belkiw | nie belki w kie- . . . . " "
Odblokowa-| Zablokowa-| kierunku prze- | runku zgodnym ZW|eksze{n|'e Zmnlerze’;n.le Ruch sle.kcu Ruch S.e_kCJ'
) . : . . wysoko$ci | wysokosci belki: belki:
nie belki nie belki ciwnym do ru- z ruchem . ] . .
A . belki belki otwarcie zamknigcie
chu wskazowek| wskazowek
zegara zegara
Dioda zapala sie, gdy jeden z mozliwych ruchéw belki zostaje uaktywniony.
Ruch wiacza sie tylko gdy jest trzymany wcisniety odpowiedni przetacznik. Puszczajac
przetacznik, ruch zostaje przerwany.
Tab. 11




9.4

Display (dystrybucja)

Opisana ponizej wizualizacja odnosi sig do obrazu gtéwnego: symbole wskazujg dane, ktére moga
by¢ wyswietlone podczas przeprowadzania zabiegu.

1 - Dane dotyczace wartosci dystrybuciji

* A Zwiekszenie / zmniejszenie procentowe:

wskazuje warto$¢ procentowg zmiany wzgledem nasta-
wionej wartosci do dystrybuciji.

* B Wartosc dystrybucji:

warto$¢ rzeczywista zostanie wyswietlona podczas
przeprowadzania zabiegu.

* C Opryskiwanie wytgczone:

przetacznik gtéwny jest OFF.

2 - Strona czynna urzadzenia do wyznaczania rzedéw
* A strona lewa czynna
« B strona prawa czynna

3 - Wskaznik stanu rezerwy zbiornika
ponizej nastawionej wartosci "rezerwa", komputer gene-
ruje alarm wzrokowy i akustyczny.

4 - Sposob funkcjonowania zaworu regulacyjnego
* A automatyczny
*B reczny

5 - Symbol ogélny btedu funkcjonowania

odsyta sie do paragrafu dotyczacego btedéw funkcjono-
wania, ktére mogg wystapi¢ podczas przeprowadzania
zabiegu (Par. 12.8 - Sygnalizacja btedéw funkcjonowania).

6 - Dane dotyczace funkcjonowania

w tej linijce zostajg wyswietlone dane dotyczace zabiegu
(w przyktadzie jest pokazana predkosc); odsyta sie do
Par. 10.14 - Menu dystrybucji.

7 - Symulator predkosci czynny

predkosc traktora nie zostaje odczytana przez odpowiedni
czujnik lecz jest symulowana przez komputer.
Odpowiednia warto$¢ zostaje pokazana po prawej stronie
symbolu $wietinego migoczacego.

8 - Inne wartosci
numer pola na ktérym jest przeprowadzany zabieg.

Tab. 12
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10 PROGRAMOWANIE WSTEPNE

Za pomocg programowania wstepnego zostajg zapamigtane w komputerze wszystkie dane
niezbedne do dokonania prawidtowej dystrybucji produktu.
Jest konieczne wykonanie jednorazowe tej czynnosci, przy dokonywaniu instalacji.

W kolejnych paragrafach wskazane obrazy dotycza jedynie zasadniczych punktow

w programowania; display moze ulega¢ zmianie podczas przyciskania opisanych w tekscie
klawiszy.
Podczas ustawiania danych odpowiednia warto$¢ migocze na displayu.

10.1 Proby i sprawdzenia przed programowaniem

A Przed przystapieniem do programowania komputera sprawdzic:
» prawidtowg instalacje wszystkich komponentéw (zespot sterowania i czujniki);
* podigczenie zasilania;
* podtaczenie do komponentow (zespot sterowania i czujniki).

Btedne potaczenie komponentéw urzadzenia badz stosowanie komponentow
odmiennych od tych wskazanych moze uszkodzi¢ przyrzad lub same komponenty.

10.2 Wiaczenie normalne komputera

0180 A

Wiaczenie (A + 1)
Ustawcie klucz uruchomienia w pofozeniu pracy i
wcisnijcie klawisz.

Przyrzad wykona test displayu; nastepnie zosta-
nie pokazana wersja softwaru aby sukcesywnie
wej$¢ do menu dystrybucja.

....................................................... Wytaczenie (B)

W jakimkolwiek momencie wcisnijcie klawisz i
trzymajcie go dopoki nie pojawi sie obraz.
EEEEEEEEEEEEEEEE Zwolnijcie klawisz, komputer wytaczy sie po kilku

e sekundach.




10.3

Wiaczanie komputera poprzez wejscie do Programowania zaawansowanego

70180 A

AuTO

Q
%ﬁ

Wiaczenie
1) Przy komputerze wytagczonym trzymajcie
wcisniete jednoczesnie klawisze i wcisnijcie
klawisz 2; zwolnijcie klawisz 2 natychmiast po
jego wigczeniu sie.

Przyrzad wykona test displayu; nastepnie zosta-
nie pokazana wersja softwaru aby sukcesywnie
wej$¢ do Menu zaawansowanego.

10.4

Menu zaawansowane

Z Menu zaawansowanego jest mozliwe wejscie do wszystkich funkcji programowania posiadanego
przez was komputera BRAVO.

Wartosci minimalne i maksymalne dotyczace danych dajacych sie ustawia¢ sg podane w
Par. 10.6 - Jednostki miary.

W ponizszej tabeli jest podana struktura Menu zaawansowanego:

Esc
vl al + PARAMETR D DANA USTAWIALNA
g Par.
Wioski, Angielski, Francuski,
> &V Jezyk 10.5 Hiszpanski, Niemiecki,
Portugalski, Polski, Chorwacki
ETv Jednostki miary 10.6 EU/US/US TURF
Ev llos¢ sekcji 10.7 1+5
v Szerokosc¢ belki catk 10.8 Sekcja (Menu NZSZego |y yoge
rzedu - Par. 10.9)
. 2 drogowy
Ev Zawory sekcyjne 10.10 3 drogowy
&V Przeplywomierz 10.11 Wartogé
Ev Pojemnosc¢ zbiornika 10.12 Warto$¢
ETv Rezerwa zbiornika 10.13 Wartosé
. Rozbudowane

Ev Menu dystrybucji 10.14 Skrécone
&V Obliczanie cisnienia 10.15 L’TEK

U &V llosé dysz 10.16 1+ 1000

Tab. 13

Pozycja menu "llos¢ dysz" jest aktywna WYLACZNIE w przypadku, gdy jest ustawione "TAK"

w poprzedniej pozycji (Obliczanie ci$nienia).
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10.5

Jezyk

10.6

Za pomocg tego parametru ustawiacie jezyk wizualizacji w komputerze.

Sa dostepne nastepujace jezyki: wtoski, angielski, hiszpanski, portugalski, francuski, niemiecki,

polski, rosyjski, chorwacki.

Jednostki miary

V2

Za pomocg tego parametru ustawia sie jednostki miary przy pomocy ktérych sg wyrazane dane

pokazywane w komputerze.
* EU = Europejskie jednostki miary
* US = Jednostki miary USA

* US TURF = Jednostka miary USA (pojemnos$¢ stosowana = gal / 1000 square feet)

Odnosnie wykazu wyswietlanych danych i relatywnych jednostek miary odsyta sie

do Par. 14.1 - Jednostka miary.

10.7 llosé¢ sekcji
Za pomocg tego parametru ustawiacie ilo$¢ zaworéw sekcyjnych zainstalowanych na zespole
sterowania.

10.8 Szerokos¢ catkowita belki

Legenda techniczna

\f f\\w ANy A AL NG DOV G

¢ ¢

AAAAAAAALAAAAALL

1A
Szerokos¢ sekcji
(zawdr sekcyjny A)

=

GRS I AT, \ ( ‘msl;\?ﬂ\\%v\@l\*ﬂ(\\/ﬁv\@l\(mw}.\((x\,m‘}.\(

: ¢k

AAAAAAAALAAAAALAL

iB
Szerokos¢ sekcji
(zawdr sekcyjny B)

\f \WM(\WM( WA L\(( WA W) \“WNQ/M\\W%

W R N s

2
Szerokos¢ belki

Tab. 14

CIAG DALSZY
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10.9

Parametr ten przedstawia efektywne pokrycie terenu przez dysze: dla przyktadu, instalujgc trzy
dysze w odlegtosci 50 cm jedna od drugiej, szerokosc¢ sekcji belki do ustawienia wynosi 1,50 m.

Wyswietlona warto$¢ stanowi sume szerokosci sekcji, a zatem aby dokona¢ zmiany danej jest ko-
nieczne ustawienie wartosci szerokosci kazdej pojedynczej sekcji belki: suma szerokosci zostanie

policzona automatycznie.

Sekcja

Ustawianie sekcji belki

1180 ——— ()

A
b )
SR GEEY
07 7 M)

1) Postugujgc sie klawiszami przejrzyjcie parametry
wewnatrz Menu zaawansowane, az do wyboru pozycji

= } 1k i, wélad za nig jest podana
odpowiednia warto$c¢: zostata ona obliczona przez
komputer w oparciu o warto$¢ szerokosci kazdej
pojedynczej sekgji, ustawianych w menu nizszego rzedu

wys$wietlona odpowiada
sumie szerokosci wprowadzonych sekcji.

2) Wecisnijcie klawisz aby wej$¢é do menu nizszego rzedu
wyboru/zmiany poszczegélnych sekcji.

3) Postugujac sie klawiszami dokonajcie przegladu
sekcji wewnatrz menu nizszego rzed
momentu wys$wietlenia sekcji, ktorej warto$¢ chcecie
zmieni¢: numer sekcji zostanie pokazany na displayu w
gorze po prawej stronie, podczas gdy w dolnym wierszu
zostanie pokazana aktywna warto$c.

4) Wecisnijcie klawisz aby dokona¢ potwierdzenia zmiany.

azdo

5) Postugujac sie klawiszami, dokonajcie zmiany wartosci
szerokosci sekcji: trzymajcie wcisniete klawisze aby
dokonac¢ szybkiej zmiany wartosci.

Podczas zmiany danych:

A) Weisnijcie klawisz aby potwierdzi¢ ustawiong wartosc.
B) Wcisnijcie jeden raz klawisz aby wyjs$c¢ bez potwierdze-
nia zmiany.

6) Wcisnijcie klawisz aby powrdci¢ do parametru

Podczas dokonywania zmiany danej, na displayu
ukaze sie migoczacy kursor.

10.10 Zawory sekcyjne

10.11

Za pomoca tego parametru nastawia sie typ zaworéw sekcyjnych zainstalowanych na zespole

sterowania:
* 2 drogowe (zawory bez powrotow kalibrowanych)
» 3 drogowe (zawory z powrotami kalibrowanymi)

Przeplywomierz

Za pomoca tego parametru nastawia sie warto$¢ statej przeptywomierza: dana ta wskazuje ile

impulséw dochodzi do przeptywomierza na jednostke wydatkowanego ptynu.

Wartos¢ stalej jest podana na tabliczce przymocowanej do obudowy przeptywomierza
bedacego w waszym posiadaniu : jedynie w odniesieniu do przeptywomierzy ORION
odsyta sie do dziatu "Dane techniczne" w zalagczonej do przepltywomierza instrukcji
obstugi i konserwacji aby dowiedzie¢ sie jaki parametr wprowadzi¢ do komputera.

CIAG DALSZY
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YA

UWAGA:

Komputery serii BRAVO 18x moga oblicza¢ prawidiowo wartosci przeptywu i dystrybucji
jedynie wtedy, gdy w zespole sterowania jest zainstalowany przeplywomierz i zostata
prawidtowo ustawiona wartos¢ stalej przeptywomierza.

10.12 Pojemnos¢ zbiornika
Za pomoca tego parametru ustawia sig ilos¢ ptynu, ktéry moze pomiescic¢ zbiornik: bedzie to wartosé
maksymalna ptynu wlewanego do zbiornika przez uzytkownika.

10.13 Rezerwa zbiornika

Za pomoca tego parametru ustawia sie wartos¢ "rezerwy", ponizej ktérej komputer generuje
sygnat alarmowy wzrokowy i dzwiekowy: kiedy zostanie osiggnigta wartos¢ rezerwy podczas
przeprowadzania zabiegu, symbol cysterny (Rys. 15) zaswieci si¢ na displayu.

Alarm dzwigkowy wytaczy sie, gdy zbiornik oprézni sie catkowicie.

@

12.28 km/h i

Rys. 10
10.14 Menu dystrybucji
Podczas dystrybucji mozecie wyswietla¢ i kontrolowa¢ w czasie realnym dane dotyczace
przeprowadzanego zabiegu. BRAVO 18x moze wyswietlac te informacje w menu rozbudowanym
lub skréconym.
W tabeli 15 sg podane wyswietlenia w tych dwdch wariantach:
Dana rozbudowane skrécone
Predkos¢ . .
Cisnienie* . °
Przeptyw . .
Powierzchnia . °
Ptyn wydatkwany . .
Obrabiane pole . .
Poziom zbiornika .
Czas °
Odlegtos¢ ° Tab. 15
* Tylko w przypadku, gdy w pozycji zaawansowanego Menu "Obliczanie cisnienia" zostato
wybrane "TAK".
10.15 Obliczanie cisnienia
Za pomocg tego parametru mozliwe jest ustawienie, jezeli sie chce lub nie wyswietli¢ w "Menu
dystrybucji", wartosci obliczonego cisnienia w oparciu o natezenie przeptywu zmierzonego przez
strumieniomierz i wyselekcjonowang dysze.
10.16 Numer dysz (tylko jezeli "Obliczanie cisnienia™ = TAK)

Za pomocg tego parametru mozliwe jest ustawienie ogolnej liczby zainstalowanych dysz na pasku.
Za pomocg tej danej BRAVO 18x jest w stanie obliczy¢ ci$nienie instalacji w oparciu o natezenie
przeptywu zmierzone na strumieniomierzu.
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STOSOWANIE

W tej czesci instrukcji sg podane sposoby stosowania komputera BRAVO 18x.
Odniesienia dotyczgce stosowania klawiszy i ich opis sg podane w Roz. 9 - Polecenia i
wizualizacje w komputerze.

11

PROGRAMOWANIE KTOREGO DOKONUJE UZYTKOWNIK

V2

Przed przystgpieniem do wykonania zabiegu nalezy dokonac¢ niektorych ustawien aby mozna go
przeprowadzi¢ prawidtowo.

Po wprowadzeniu niezbednych danych mozecie natychmiast przystgpi¢ do przeprowadzenia
zabiegu.

W kolejnych paragrafach ilustracje dotycza jedynie zasadniczych punktéw ustawien;
display moze ulega¢ zmianie podczas przyciskania opisanych w tekscie klawiszy.

Wejscie do Menu uzytkownika

A

W/ NRENG

1) Trzymaijcie wcisniety klawisz OK przez jedng
sekunde.

Zostaje pokazany obraz wejscia do

Natychmiast potem komputer pozwala na usta-
wienie wartosci dozowania dystrybucji.

1.1

Ustawienie dozowania

BRAVO 18x jest w stanie zapamieta¢ do maksimum 5 ustawien dozowania:

1180 (EEES) A

1) Potwierdzi¢ wejscie do menu ustawien
dozowan.

Klawisze A i B pozwalajg na przejscie do jednego
z pieciu ustawien, lub tez, gdy kursor migocze, na
dokonanie zmiany dane;j.

2) Weciskajac klawisz uaktywnia sie¢ zmiane
wartosci dozowania. Warto$¢ aktywna migocze.
3) Weciskaijcie w celu zwigkszenia lub zmniejsze-
nia wartosci.

4) Potwierdzcie nastawiong warto$¢.

5) Wcisnijcie aby wyj$¢ z menu.
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Tylko w przypadku, gdy obliczanie cisnienia jest UDOSTEPNIONE, bedzie mozliwe
wejscie do menu selekcji typu dyszy do potagczenia z dozowaniem:

10180 — (ARG M > Z UDOSTEPNIONYM "Obliczaniem cisnienia",
na linii display w dole bedg miga¢ na zmiane,

i warto$¢ dozowania oraz typ dyszy. Naci$nij

klawisz O K w celu wyselekcjonowania jednej

z dwéch wartosci. Uzywaé klawiszy W GORE i

W DOt w celu ustawienia wymaganej wartosci.

Naci$nij O K w celu zatwierdzenia i przejscia do

nastepnej pozycji. Alternatywnie naci$nij ESC w

celu wyjscia bez zapisania.

W przypadku, gdy pragnie sie uzy¢ dysz personalizowanych (od USER1 do USERS5)
bedzie mozliwe ich wyselekcjonowanie ale bez mozliwosci zmiany ich wartosci.
W celu ich zmodyfikowania nalezy powréci¢ do zaawansowanego Menu.

Ustawienie statej kota

11.2.1

Stafa kota stanowi odlegtos¢ jakg przebywa pojazd pod wptywem kazdego impulsu pochodzgcego
z czujnika predkosci. Jest to wartos¢ jakg komputer BRAVO 18x wykorzystuje do obliczania
prawidtowej predkosci pojazdu a zatem i dozowania przy okreslonej predkosci.

Statfa kota zalezy od typu stosowanego kota i od ilosci miejsc odczytu czujnika na niej obecnych.
BRAVO 18x jest w stanie zapamietac 3 rozne state kota.

W przypadku gdy nastgpi wymiana kota na ktérym sa zamocowane miejsca odczytu
czujnika predkosci stata kota moze ulec zmianie.
Koniecznym wtedy okazuje si¢ ponowne ustawienie dane;j.

Ustawienie reczne statej kota

Stata kota moze by¢ obliczona z duzym przyblizeniem, dokonujac pomiaru odlegtosci jaka przebyto
koto, na ktérym jest zainstalowany czujnik predkosci. Im wigksza jest przebyta odlegto$¢ tym wigksza
bedzie doktadnosc¢ obliczenia statej kota.

Zaleca sie dokonanie pomiaru przy ogumieniu napompowanym do wartosci
cisnienia roboczego.

Formuta niezbedna do obliczenia statej kota (K kota) jest nastepujaca:

odlegto$¢ przebyta (cm)
K kota =

il. miejsc dokonywania pomiaru x
il. obrotéw kota

gdzie:

<odlegtos¢ przebyta> jest odlegtoscig, wyrazong w cm., przebyta przez koto na trasie badacej
przedmiotem dokonywanego pomiaru,

<il. miejsc pomiaru> jest iloscig miejsc, w ktérych jest dokonywany pomiar (np. magnesy, $ruby,
itd.) zainstalownych na kole,

<il. obrotow kota> jest iloscig obrotéw, ktére wykonuje koto aby przeby¢ trase bedgca przedmiotem
pomiaru.

CIAG DALSZY
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Przyktad obliczania statej kota:
dokonujemy obliczenia stosujac jedno koto, ktérym wykonamy 20 obrotéw (co odpowiada
przebytym 7536 cm.). Na kole jest zainstalowanych 8 miejsc, w ktérych jest dokonywany pomiar.

7536
K kota =
8x20
K kota = 47,10

Jest to dana ktérg wprowadzimy do komputera BRAVO 18x.

1180 ——(ZMEEE) ——— A

1) Wcisna¢ aby potwierdzi¢ zmiane statej kota.

2) Wecisnijcie aby potwierdzi¢ wprowadzong zmiane statej
dla kota wskazanego w gérnym prawym rogu displayu.

Wociskajac klawisz A dokonuje si¢ zmiany statej kota
nastepnego kota.

3) BRAVO 18x proponuje ustawienie reczne statej kofa:
wciskajac zapala sie przy zmianie recznej dane;j.

Wociskajac klawisz A przechodzi si¢ do ustawiania
automatycznego statej kota (Par. 11.2.2).

/ASTREC

4) Wcisnijcie aby dokona¢ zmiany wprowadzonej danej.
5) Potwierdzcie dang.
6) Wcisnijcie dwukrotnie aby wyj$¢ z menu.

11.2.2 Ustawienie automatyczne statej kota

BRAVO 18x jest w stanie dokona¢ automatycznie obliczenia statej kota, postugujac sie iloscig
impulséw wystanych z czujnika predkosci podczas przebiegu trasy w linii prostej dtugosci:
100 m (EU)

» 300 feet (US - US TURF)

Préba musi zosta¢ przeprowadzona na terenie o sredniej twardosci.

w Jesli dystrybucja zostanie dokonana na terenach bardzo miekkich lub bardzo
twardych, odmienna srednica moze spowodowac btedy w obliczaniu dystrybucji: w
tym przypadku jest zalecane powtérzenie czynnosci.

Ustawienie automatyczne musi by¢ dokonane przemierzajgc trase ze zbiornikiem napetnionym
jedynie wodg i tylko do potowy jego pojemnosci catkowitej.
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1) Przy wizualizacji menu
wcisnijcie aby wybra¢ menu

E%-ﬁﬂo

2) Wcisna¢ aby potwierdzi¢ zmiane statej kota.

3) Wcisnijcie aby potwierdzi¢ wprowadzong zmiang
statej dla kota wskazanego w gérnym prawym rogu
displayu.

Wociskajac klawisz A dokonuje sie zmiany statej
kota nastepnego kota.

4) BRAVO 18x proponuje ustawienie reczne statej
kofa: wciskajgc przechodzi sie do ustawienia
automatycznego statej kota.

5) Wcisnijcie aby potwierdzi¢: display powiadomi, ze

jest mozliwe uruchomienie traktora.

Przeby¢ zadang trase: ilo$¢ impulséw zwigkszy sie ®
podczas trasy.

Na koniec trasy zatrzymaijcie traktor.

6) Wcisnijcie aby zakonczyé¢ procedure. Komputer

wskaze ilo$¢ cm (inches) przypadajaca na impuls.

Stata kota zostanie wprowadzona do pamieci. L]
7) Wcisnijcie dwukrotnie aby powréci¢ do menu

dystrybuciji.

Jesli display uwidacznia sygnalizacje - , oznacza to, iz ilos¢ impulsow
otrzymanych z monitora podczas automatycznego kalibrowania jest zbyt mata aby
wykonac obliczenie statej kota; btad moze wystapic jesli koto zostato zle wymienione
lub tez jesli czujnik jest zbytnio oddalony od miejsc dokonywania pomiaru.

W tym przypadku sprawdzcie zainstalowanie czujnika i powtoérzcie procedure.

Jesli problem utrzymuje sie nadal nalezy skontaktowac sie z instalatorem.
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1.3 Wybor typu (stata) kota

Po wprowadzeniu do pamigci statych kota (max. 3), moga one by¢ wywotywane jako wybor typu kota.

7180 g

AuTo

1) Przy wizualizacji menu

Menu bedzie widoczne JEDYNIE wtedy gdy
zostaly zapamigtane conajmniej dwie wartosci

e .
statej kota.

2x

2) Wecisnijcie aby potwierdzi¢ wejscie.

3) Wcisnijcie aby wybra¢ Zadany "typ kota" (stata kota).
4) Potwierdzcie wybor.
5) Wcisnijcie aby powrdcié do

Zostang uwidocznione jedynie typy két, dla ktorych
zostata efektywnie wprowadzona stata kota.
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1.4 Menu danych dyszy

To menu pozwala na ustawienie wartosci odnoszgcych sie do uzywanych dysz.

1180 (D) A
[ - Natezenie przeptywu (np.
- Cisnienie (np. . ¥ {iidi7).
IAuTO]|
E @ “ ﬁ Naciskajac klawisz O K wchodzi sie do podmenu.
Q)
2) Uzywajac klawiszy W GORE i W DOt mozliwe jest
wyswietlenie listy dysz standardowych ISO i 5 dysz ®
personalizowanych przez uzytkownika (USER 1-5). = |y ———emeoene —
3) Tylko dla dysz uzytkownika, naciskajgc klawisz ®
O K bedzie mozliwe wejscie do podmenu ustawienia
danych dla kazdej pojedynczej warto$ci USER.
4) Uzywajac klawiszy W GORE i W DOL mozliwe
Jest przejsme z pozycji natezenie e
111, naciskajgc klawisz O K przechod2| 7 ©
sig do ustawienia wymaganej pozycji. (o [57)
" . o180 —— A ——— A
5) Uzywac klawiszy W GORE i W DOL w celu
ustawienia wymaganej wartosci (dana migajgca), ‘
nastepnie nacjénij oK w celu zatwierdzenia oraz
klawiszy w GORE, i W DOL w celu przejscia do innej ® - °
pozycji, ktéra moze by¢ ustawiona za pomoca tej (Y& [l
samej procedury. é/ XY

1.5 Minimalne cisnienie regulacji

Za pomocg tego menu mozliwe jest ustawienie wartosci cisnienia, ponizej ktéorego BRAVO 18x
blokuje automatyczng funkcje regulaciji.

% Tylko w przypadku, gdy w pozycji zaawansowanego Menu "Obliczanie cisnienia”
zostato wybrane TAK.
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12 ZABIEG

Po zakonczeniu wstepnych konfiguracji opisanych w poprzednich rozdziatach, jest mozliwe
rozpoczecie zabiegu, dokonujgc wyboru co do sposobu funkcjonowania Reczne lub Automatyczne.
W kolejnych paragrafach pokazane obrazy dotyczg jedynie zasadniczych punktow

W ustawien; display moze ulega¢ zmianie podczas przyciskania opisanych w tekscie
klawiszy.

121 Sposoby funkcjonowania "P"

Zawory sekcyjne sg sterowane w sposéb niezalezny. Funkcje sterowania na przetgczniku gtéwnym
nie wptywajg na otwarcie bgdz zamknigcie zaworow sekcyjnych.

12.2 Selekcja pola

Podczas przeprowadzania zabiegu, BRAVO 18x dokonuje gromadzenia danych dotyczacych pracy
w trakcie (powierzchnia bedaca przedmiotem zabiegu, wydatkowany ptyn, czas przepracowany,
przemierzona odlegtos¢) i zapamietuje do 4 réznych zabiegdéw wigcznie.

Dane te mogg by¢ wywotywane za posrednictwem funkcji "POLE".

ke
- EE-- =Y

Rys. 11
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\\\\\\‘
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|
lilill}
| | Ll !
RN -E@-ﬁ-
R
vlalellallelld
Rys. 12

Wybor pola musi zosta¢ dokonany przed rozpoczeciem nowego zabiegu; w prze-
ciwnym wypadku dane zostang zsumowane z tymi z ostatniego wybranego pola.
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12.3

Wzorcowanie wykalibrowanych powrotow (zespoly sterowania z zaworami tréjdrogowymi)

V2

12.4

Wykalibrowane powroty, zainstalowane na zespotach sterowania z zaworami tréjdrogowymi,
gwarantujg niedopuszczenie do zmian cisnienia w momencie, w ktérym jeden lub kilka zaworow
sekgcji zostang zamkniete.

Wzorcowanie musi byé wykonane ZA KAZDYM RAZEM, gdy zmienia si¢ typ dyszy.
Odnosnie procedury regulacji, skonsultowa¢ podrecznik obstugi i konserwacji
zalgczony do zespotu sterowania bedacy w Waszym posiadaniu.

W przypadku, gdy zostang zmienione typy dyszy, wykonane regulacje gwarantujg trwaty wyciek
cieczy rowniez podczas obrobki do wykonania z odmiennym cisnieniem roboczym.

Selekcja programu pracy/dozowania (tylko dla kontroli automatycznej)

Przed rozpoczeciem zablegu wybierzcie wiasciwe dozowanie, wybierajgc wsrod tych wstepnie
ustawionych w | k (Par. 11.1).

1) Trzymajac wcisniety przez 1 sekunde przycisk
wchodzi si¢ do menu wyboru dozowan.

1180 A

2) Wecisnijcie aby dokonac¢ przegladu wstepnie
ustawionych dozowan.
3) Potwierdzcie wybor.

RATE

R .

W przypadku, gdy w momencie selekcji
dozowania, obliczanie ci$nienia jest
UDOSTEPNIONE, wartos¢ obliczania
ci$nienia miga na zmiane¢ z dang dyszy
przytaczonej do tego dozowania.
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12.5

Kontrola automatyczna zabiegu

Odsyta sie do Roz. 9 - Polecenia i wizualizacje komputera odnosnie stosowania
klawiszy i przetacznikow.

7180

e
(v ]la] o] =]

A

AuTg)

TG

e
~2r

1) Wcisnijcie w celu uruchomienia funkcjonowania
automatycznego: litera £ (automatyczny) pojawi sie

na displayu.

2) Otworzcie zawory sekcyjne, ustawiajgc przetgczniki na
pulpicie sterowania skierowane ku gérze: odpowiednie led
zapala sig.

3) Ustawcie traktor na poczatku pola, na ktérym ma by¢
przeprowadzony zabieg.

4) Ustawcie przetgcznik gtéwny ku gérze: odpowiedni led
zapali sie.

5) Rozpocznijcie przeprowadzanie zabiegu.

7180

i e
[(v][a]

glgglcls

Kiedy przeprowadzany zabieg jest kontrolowany w trybie au-

tomatycznym komputer utrzymuje statg warto$¢ dystrybuciji

uprzednio ustawiong; wcisnijcie przetgcznik zaworu regula-
cyjnego ci$nienia aby dokona¢ chwilowej zmiany wartosci

ilosci ptynu do dystrybucji: warto$¢ zostanie zmieniona z

przerwami rzedu 10% (-50% + +50%).

W ten sposéb dystrybucja zostanie chwilowo zmieniona:

aby ustawi¢ w sposob definitywny wartos¢ dystrybuciji

odsyta sie do Par. 11.1 - Ustawianie dozowania.

A) Wcisnijcie w celu zwigkszenia wartosci dytrybucji.

B) Wcisnijcie w celu zmniejszenia wartosci dystrybuciji.
Uwaga: podczas zmiany wartosci dystrybucji, na
displayu migocza w sposéb naprzemienny wartos¢
procentowa zmiany i wartos¢ dystrybucji aktualne;j.

Aby przywrdci¢ warto$¢ dystrybucji do danej ustawionej,

wcisnijcie klawisz RATE.

12.6

Kontrola reczna zabiegu

Odsyta sie do Roz. 9 - Polecenia i wizualizacje komputera odnosnie stosowania
klawiszy i przetacznikow.

1180

e

. T o
(] (v ][]l [

A

R
o

®

1) Wecisnijcie aby uruchomi¢ funkcjonowanie reczne: litera
it ((reczny) pojawi sie na displayu.

2) Otworzcie zawory sekcyjne, ustawiajgc przetgczniki
pulpitu sterowania skierowane ku gorze: odpowiednie led
zapalg sie.

3) Ustawcie traktor na poczatku pola, na ktérym ma byé
przeprowadzony zabieg.

4) Ustawcie przefacznik gtowny ku gérze: odpowiedni led
zapali sie.

5) Postuzcie sie przetacznikiem do regulacji zadanego
dozowania.

6) Rozpocznijcie przeprowadzanie zabiegu.
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12.7 Menu dystrybucji

W tym menu sg opisane funkcje dostepne podczas przeprowadzania zabiegu.

Odnosnie prawie wszystkich danych jest do dyspozycji menu nizszego rzedu do ktérego wchodzi
sie przyciskajgc przez 1 sekunde jednoczesnie klawisze GORA i DOL.

We wszystkich menu nizszego rzedu wcisniecie klawisza O K potwierdza wprowadzenie lub zmiane
okreslonej danej podczas gdy poprzez wcisniecie klawisza E S © anuluje sie czynnos$¢ lub wychodzi
sie z danej pozycji menu.

* Wskazanie predkosci chwilowej
70180 ——(ZE) ——— A

Symulacja predkosci poruszania sie
pozwala na dystrybucje produktu réowniez
bez miernika predkosci zainstalowanego
na kofach.
Symulacja jest nastawiona na 6 km/godz
i moze by¢ zmieniana poprzez trzymanie
wcisnietego klawisza O K lub postugujgc
sie klawiszami GORA i DOL..
Postugujac sie ta funkcja dozowanie
w nie moze by¢ rzeczywiste poniewaz
nie moze zosta¢ dokonany pomiar
predkosci.

(o

* Wskazanie ci$nienia
D

70180

A ﬁ TA POZYCJA POJAWIA SIE TYLKO JEZELI
OBLICZANIE CISNIENIA JEST AKTYWNE

‘ Za pomoca tej funkcji mozliwe jest odczyta-
nie ci$nienia proporcjonalnego do natezenia
przeptywu i do wyselekcjonowanej dyszy.

FT

* Wskazanie chwilowego przeptywu

* Pomiar powierzchni na ktérej zostat przeprowadzony zabieg

080 —— (S ——— A

Za pomoca tej funkcji jest mozliwe
wyzerowanie pomiaru powierzchni na
ktdrej zostat przeprowadzony zabieg,

F=c dotyczacej pola wskazanego w prawym
J- '/- rogu displayu.
TAK NIE

(a

ko

CIAG DALSzZY
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* Obliczanie rozdystrybuowanego ptynu
70180 ——(AED ——— A

Za pomoca tej funkcji jest mozliwe
wyzerowanie obliczenia rozdystry-
buowanego ptynu, dotyczacego

‘ — pola wskazanego w prawym rogu
= \‘ displayu.
(v][a] TAK  NIE

FT

* Pole na ktorym jest przeprowadzany zabieg

Wcis$nijcie aby wej$¢ do wyboru pola
na ktérym ma by¢ przeprowadzony
zabieg.

Po dokonaniu wyboru zgdanego
pola i jego potwierdzeniu, kom-
puter zgda wyzerowania danych
dotyczgcych wybranego pola.

* Poziom zbiornika*
=

Za pomoca tej funkcji wechodzi sig
do funkcji napetniania zbiornika.
Komputer proponuje maksymalng
warto$¢ napetnienia, ktéra moze
zosta¢ zmieniona za pomocg kla-
wiszy GORAi DOL.

@
E E Esc Potwierdzcie wciskajac klawisz OK.

T

* Pomiar przepracowanego czasu*

W

70180

Wocisnijcie aby wyzerowac licznik
przepracowanego czasu,
dotyczgcego pola wskazanego w
prawym rogu displayu.

- E“SB Potwierdzcie klawiszem OK, anu-
p lujcie klawiszem ESC.
(A DEEE TAK  NIE

FT

* Obliczanie przebytej odlegtosci*

Wocisnijcie aby wyzerowac licznik
180 L (vija) przebyjtej odlggloyéci w polu wska-
g zanym na displayu.
— Potwierdzcie klawiszem O K, anu-
'/ s \‘ lujcie klawiszem ESC.
FrE=E & TAK _NIE

W jakimkolwiek momencie, wciskajac przez 3 sek. klawisz GORA, mozecie powrécié do wizualizacji predkosci.

*ta pozycja menu wystepuje jedynie wtedy gdy zostanie wybrana wizualizacia ROZBUDOWANA z menu dystrybucja.
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12.8

Sygnalizacja btedoéw funkcjonowania (tylko dla kontroli automatycznej)

Jesli podczas funkcjonowania wystgpig nieprawidtowosci w dystrybucji, komputer powiadomi o tym
uzytkownika za pomocg sygnatu akustycznego i wyswietlajgc rodzaj problemu.

Alarm predkosci

Komputer nie odczytuje predkosci pojazdu i zespot sterowania jest zasilany
(zawor gtéwny jest otwarty lub zawor wylotowy zamkniety).

Ustawcie przetgcznik gtéwny w potozeniu OFF lub wigczcie traktor.

Jesli traktor juz jest w ruchu, problem mogt zosta¢ spowodowany przez
czujnik predkosci.

Alarm braku przeptywu
Jesli nie ma przeptywu ptynu przez przeptywomierz, a zatem i w zespole
sterowania, komputer wskazuje brak przeptywu (1) wskazujac 0 (2).

Alarm dystrybucji
Se Jesli ustawiona warto$¢ dystrybucji nie moze zosta¢ osiggnigta, komputer
sygnalizuje aby przys$pieszy¢ lub zwolni¢.

Tab. 16
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13

KONSERWACJA /| DIAGNOSTYKA /| NAPRAWA

131

Nieprawidtowosci i sposoby ich usuwania

NIEPRAWIDLOWOSC

PRZYCZYNA

SPOSOB USUWANIA

Display nie wtgcza sig

Brak zasilania

 Ustawcie klucz uruchamiania w potozeniu
"Praca".

 SprawdZcie potaczenia w kablu zasilania.
» Wcisnijcie przycisk wigczenia.

Nie mozna sterowa¢ zaworami

Zawory nie sg potgczone

« Potfaczcie tgczniki.

Nie otwiera sie jeden zawér

Nie dochodzi zasilanie do
zaworu

« Sprawdzcie potgczenie elektryczne i sprawnosé
Zaworu.

Uwidoczniona predkosé
jest niedoktadna nawet

gdy utrzymuije sie na statym
poziomie

Btedne programowanie

« Sprawdzcie zaprogramowanie statej kota
(Par. 11.2).

Nie dochodzi sygnat z czujni-
ka predkosci

« Sprawdzcie potgczenia z czujnikiem predkosci.

Btedne zainstalowanie czujni-
ka predkosci

« Sprawdzcie zainstalowanie czujnika predkosci.

Wizualizacja zasiegu
dystrybuciji jest niedoktadna

Btedne programowanie

« Sprawdzcie zaprogramowanie szerokosci belki
(Par. 10.8).

« Sprawdzcie zaprogramowanie statej
przeptywomierza (Par. 10.11).

« Sprawdzcie zainstalowanie czujnika predkosci.
« Sprawdzcie zaprogramowanie statej kota

(Par. 11.2).

« Sprawdzcie zaprogramowanie typu zainstalo-
wanych zaworéw sekcyjnych (Par. 10.10).

Pokazany w komputerze
pomiar powierzchni na ktérej
jest przeprowadzany zabieg
jest odmienny od rzeczywi-
stego

Btedne programowanie

« Sprawdzcie zaprogramowanie szerokosci belki
(Par. 10.8).

 Sprawdzcie zainstalowanie czujnika predkosci.
« Sprawdzcie zaprogramowanie statej kota

(Par. 11.2).

Nie zostato dokonane
wyzerowanie licznika wynikow

» Wyzerujcie licznik wynikow.

Pomiar przebytej odlegtosci
uwidoczniony w komputerze
jest odmienny od rzeczywiscie
przebytej

Btedne programowanie

« Sprawdzcie zainstalowanie czujnika predkosci.
« Sprawdzcie zaprogramowanie statej kota
(Par. 11.2).

Nie zostato dokonane
wyzerowanie licznika wynikow

« Wyzerujcie licznik wynikéw.

Obliczenie ilosci ptynu poka-
zane w komputerze jest od-
mienne od ilosci rzeczywiscie
wydatkowanej

Btedne programowanie

« Sprawdzcie zaprogramowanie statej
przeptywomierza (Par. 10.11).

« Sprawdzcie zaprogramowanie typu zainstalo-
wanych zaworéw sekcyjnych (Par. 10.10).

Stosujecie zawory sekcyjne
tréjdrogowe i powroty kalibro-
wane nie zostaly wytarowane

« Wytarujcie powroty kalibrowane.

Nie zostato dokonane wyzero-
wanie licznika wynikow

* Wyzerujcie licznik wynikow.

Nie udaje sig osiggna¢
wartosci zasiggu dystrybuciji
ustawionego podczas
funkcjonowania w trybie auto-
matycznym

Btedne programowanie

« Ustawcie prawidtowg wartos$¢ zasiggu dystry-
bucji.
» Ustawcie prawidtowg wartos¢ szerokosci belki.

Urzadzenie nie pozwala na
osiggniecie wymaganego
przeptywu

+ Sprawdzcie regulacje zaworu maksymalnego
cisnienia.

+ Sprawdzcie czy zawor regulacyjny zainstalowany
jest odpowiedni do typu urzadzenia.

Nieprawidtowe funkcjonowa-
nie zaworu regulacyjnego

* Sprawdzcie sprawnos$¢ funkcjonowania zaworu
regulacyjnego.

Obliczenie czasu pokazane w
komputerze jest odmienne od
tego realnie przepracowanego

Nie zostato dokonane wyzero-
wanie licznika wynikéw

» Wyzerujcie licznik wynikow.

Tab. 17
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13.2 Menu Testu

To menu stuzy do sprawdzenia

prawidtowego funkcjonowania komputera.

Aby wejs¢ do menu, przy wigczeniu trzymajcie wcisniete klawisze AUTO | RATE.

Wszystkie testy pozwalajg JEDYNIE NA ODCZYT, czyli nie jest mozliwe dokonanie

zadnej zmiany danych.

70180

/I NRENG

%

« Test funkcjonowania displayu
70180 —— (ZAREG) ——— A

s
rafsalr[cafiEliy

TG

* Napiecie chwilowe akumulatora traktora

T

« Test przetagcznikow

o180 —— (A ——— A

Za pomoca przetgcznikéw na pulpicie sterwania jest mozliwe sprawdzenie
ich funkcjonowania.

M Przetgcznik sterowania zaworu gtéwnego/wylotowego

(w zaleznos$ci od urzadzenia w ktérym jest stosowany)

1+5 Przelgczniki sterowania pojedynczych zaworéw sekcyjnych
(na displayu zostanie pokazana ilo$¢ sekcji efektywnie obecnych)

+ [ - Przetgcznik zaworu regulacyjnego

CIAG DALSzZY
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T

* Test wejscia czujnika predkosci

70180 —— ZEED)——— A Zostanie pokazana czestotliwos¢ (Hz) ktorej pomiar zostat dokonany
‘ na wejsciu czujnika predkosci.

AuTo|

(=] ] [a] (=] =]

FT

* Test wejscia przeptywomierza

70180 ——(ZEEE) ——— A

Zostanie pokazana czestotliwo$é (Hz) ktorej pomiar zostat dokonany
na wejsciu przeptywomierza.

T

* Test klawiatury

70180 —— (AT ——— A > Weciskajgc klawisze zostanie pokazany stosowny napis.
Przypisanie klawiszy:
‘ RATE:
Urzadzenie do wyznaczania rzedéw (lewa):
. s

Urzadzenie do wyznaczania rzedéw (prawa):
AUTO: ¢

Nie mozna przetestowaé klawiszy GORA, DOLi ESC.
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13.3

Problemy zwigzane z typem urzadzenia i z typem funkcjonowania ustawionym w komputerze

13.4

Wszystkie czynnosci majace na celu catkowitg lub czesciowa zmiane funkcjonowania
komputera lub innych czesci do niego podiaczonych sa przeprowadzane pod peing

odpowiedzialnoscia osoby, ktéra je wykonuje.

W przypadku gdyby pojawity sie watpliwosci dotyczace odmiennego potaczenia kabli
komputera prosimy o skontakrtowanie sig z najblizszym centrum obstugi w celu uzyska-

nia wszelkich wyjasnien.

UWAGA: NIE WYKONYWAC NIZEJ OPISANYCH OPERACJI, CHYBA, ZE JESTESCIE
ABSOLUTNIE PEWNI, ZE JEST TO KONIECZNE DO PRAWIDLOWEGO FUNKCJONO-

WANIA INSTALACJI.

Funkcjonowanie odwrotne regulacji ciSnienia moze by¢ spowodowane typem zespotu sterowania

i typem urzadzenia do ktérego jest podtgczone.
Rozwigzcie problem zgodnie z opisem podanym w ponizszej tabeli
sie nadal skontaktujcie sie z najlblizszym Centrum Obstugi.

; jesli problem bedzie utrzymywat

Maszyna z pompg odsrodkowa

Legenda:

F  Przeptywomierz

P Zawor regulacyjny

1-5 Zawory sekcyjne
Odwrdccie przewody 1 i 2
wewnatrz facznika zaworu
regulacyjnego.

Tab. 18

Rys. 13a Rys. 13b

7

Rys. 13c

+ Odkrecic¢ zacisk kabla przy uzyciu malutkich szczypiec.

« Otworzcie tgcznik podwazajgc go srubokretem w odpowiednim wgtebieniu (Rys. 13b).

» Odkreccie sruby i odwrdccie przewody (Rys. 13c).

Podczas przymocowywania kabli, zwracajcie uwage na dokrecenie srub.
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14

DANE TECHNICZNE

141 Jednostka miary
¢ Menu zaawansowane
Dana Min. Max. UDM Opis Uwagi
Jezyki, ktére mozna ustawic: Wioski,
Jezvk _ _ _ Jezyk Angielski, Hiszpanski, Portugalski,
ezy wizualizagji Francuski, Niemiecki, Polski, Rosyjski,
Chorwacki
Jednostka ~ _ ~ ‘ézdx;zt:;igca{y Wartosci dajace sie ustawic:
miar 1 EU, US, US TURF
danych
llo$¢ zawordéw
llo6 sekdji _ _ _ sekcyjnyph W?rtosu dajace sie ustawic:
wystepujgcych w 1+5
urzedzeniu
. 0,00 2999 EUm . . . » . »
Szerokos$¢ — Szerokos¢ kazdej Aby uwidoczni¢ te warto$¢ nalezy ustawic
kazdej sekcji 0,0 299,9 fUSt_ US TURF: sekcji belki szerokos$¢ kazdej sekcji belki
ee
Wartosci dajgce sie ustawic:
Z Zawor 2 - drogowy bez powrotu kalibro-
awory ~ ~ ~ Typ zaworu wanego
sekcyjne sekcyjnego Zawor 3 - drogowy z powrotem kalibro-
wanym
EU: imp/I
Przeptywo- —— — ___ Stala . A
mierz 1 29999 ps - US TURF: przeplywomierza Dana niezbedna do okres$lenia przeptywu
imp/gal
Poi o EU:1 Poi .
ojemnos$¢ < <= o-_ Pojemnos¢
zbiornika ! 19999 US - US TURF: zbiornika
gal
R EU:| Warto$¢ Ponizej tej wartosci ki I¢ j
ezerwa — < o= Wartosc¢ rezerwy onizej tej wartosci komputer generuje
zbiornika 0 19999 USl - USTURF: ptynu w zbiorniku alarm akustyczny i wzrokowy
ga
Typ"w izuali- Pozwala na WYbor Wartosci dajace sie ustawic:
zacji menu - - - czy pokazywac lub ) ) .
: A, L wersja rozszerzona, wersja skrécona
dystrybucja nie liczniki wynikéw
’ . Udostepnienie/
Obliczanie TAK NE - wylaczenie
ci$nienia ) RPN
obliczania ci$nienia
lloé¢ dysz
llo$¢ dysz * 1 1000 -- znajdujgcych sig na

pasku

Tab. 19

* wytgcznie w przypadku, gdy jest ustawione "TAK" w poprzedniej pozycji (Obliczanie cisnienia).
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* Wartosci dystrybucji

Dana Min. Max. UDM Opis Uwagi
0 1990 EU: Ilha llos¢ ptynu
Pojemnosé 00 199,9 US:gpa wydatkowana Pokazano w pierwszej linijce displayu,
stosowana na jednostkg podczas przeprowadzania zabiegu
0,0 199,9 US TURF: gpk powierzchni
0 199,9 EU: km/h Predko$¢
Predkos¢ US - US TURF: poruszania sie
0 199,9 mph pojazdu
EU - EU-I/1100m:
0,0 999,9 - Tylko w przypadku, gdy w pozycji
bar Cignienie
Cisnienie dvstrybugii zaawansowanego Menu "Obliczanie
. ystrybuc) ci$nienia" zostato wybrane TAK
0 9999  US: psi
0 999,9 EU: I/min $¢
llo$¢ plynu lloé¢ ptynu efektywnie wydatkowana
Przeptyw US - US TURF: wydatkowana w
0 999,9 ) ; przez dysze
’ gal/min jednostce czasu
Poziom 0 19999 EU:| Poziom ptynu Przecinek ruchomy
sbiornika US - US TURF: pozostatego w Licznik wynikéw zmniejsza sig gdy
0 19999 gal zbiorniku przetacznik gtéwny jest w potozeniu ON
Pole _ _ _ Numer wybrane-  Jest mozliwe ustawienie wstepne do 4
go pola wartosci
Tab. 20
¢ Licznik wynikéw
Dana Min. Max. UDM Opis Uwagi
0,000 99999 EU: ha . )
Powierzchnia Przecinek ruchom
Powierzch- 0,000 99999 US: acres na ktorej jest S uchomy )
. Licznik wynikéw wzrasta gdy przetacznik
nia US TURF: przeprowadzany 16 iost tozeniu ON
0,000 99999 : zabieg gtéwny jest w potozeniu
1000 square ft
Plyn 0 99999 EU:I
rozdystry- US - US TURF- Piyn Licznik wynikéw wzrasta gdy przetacznik
buowany 99999 gal  rozdystrybuowanyo  gtéwny jest w potozeniu ON
Przecinek ruchomy
. EU - US Czas Licznik wynikéw wzrasta gdy przetgcznik
Czas 0:01 99999 US TURF: h przepracowany gtéwny jest w potozeniu ON
0Od 00:01 a 99:59 format jest hh:mm
0,001 99999 EU:km Przecinek ruchomy
Odlegtos¢ US - US TURF: Odlegto$¢ przebyta  Licznik wynikéw zmniejsza sig gdy
0,001 99999 miles przetacznik gtéwny jest w potozeniu OFF

Tab. 21
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* Menu uzytkownika

Dana Min. Max. UDM Opis Uwagi
0 6000 EU: Ilha . »
Dozowanie 0 600,0 US: gpa Zad_ana wartosc " -
zasiegu dystrybucji
0 60,00 US TURF: gpk
Dozowania Jest mozliwe ustawienie wstgpne
) llo$¢ dozowan do do 5 wartosci; kiedy jedna z nich
wstepnie 1 5 - - . . . ; :
. ustawienia jest rowna 0 nie zostaje uwi-
ustawione .
doczniona
0 99,99 EU: cm/imp* W i . Stosowany do obliczania predkosci
skazuje warto$é - T : A
Stata kota statei kota pojazdu; kiedy jedna z nich jest
0 99.99 US - US TURF: g réwna 0 nie zostaje uwidoczniona
’ inch/imp*
Kola llog¢ kot do usta-
wstepnie 1 3 - e
. wienia
ustawione
Danch 1SO11001 USERS5 _ Typ wyselekcjonowa- 17 dostgpny_ch dysz:_ 121S0O
dyszy nej dyszy statych i 5 uzytkownika
Minimalne Minimalne cisnienie
R 100.0 bar do zablokowania
ci$nienie Wylaczone . .
A (1450 psi) automatycznej
regulacji »
regulaciji
Tab. 22
*imp = impuls # tylko jezeli "Obliczanie cisnienia" = TAK
14.2 Dane techniczne komputera

Opis BRAVO 18x
; LCD alfanumeryczny
Display 2 linijki x 16 znakéw podswietlony
Napiecie zasilania 11+ 14 Vdc
Pobér (tylko komputer) 150 mA
0°C+60°C

Temperatura robocza:

+32°F + +140 °F

Wejécia cyfrowe

dla czujnikéw open collector: max. 2000 imp./sek.

Zabezpieczenie przeciwko odwoéceniu biegunowosci

Zabezpieczenie przeciwko spieciu

Wymiary

222 x 238 x 86 mm

Ciezar

956 g (bez okablowania)

Tab. 23

15

USUWANIE PO ZAKONCZENIU EKSPLOATACJI

Nalezy usung¢ zgodnie z prawodawstwem obowigzujgcym w kraju, w ktérym przeprowadza sie
czynnnosc.
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16

WARUNKI GWARANCJI

No

ARAG s.r.l. daje na ponizsze urzgdzenie gwarancje na okres 360 dni (1 rok) od daty
sprzedazy klientowi uzytkownikowi (podstawe stanowi dokument towarzyszacy towarowi
przy spedyciji).

Czegsci sktadowe urzadzenia, ktére wedtug nie podlegajgcej dyskusji oceny firmy ARAG
okazatyby sie uszkodzone na skutek wad ukrytych materiatu lub ich wadliwej produkgiji,
zostang naprawione lub wymienione nieodptatnie w najblizszym Centrum Obstugi dziatajg
cym w chwili zwrdcenia sie o interwencje. Wyjgtek stanowig koszty dotyczace:
demontazu w urzgdzeniu oryginalnym;

transport aparatury do Centrum Obstugi.

Nie sg objete gwarancja:

uszkodzenia spowodowane w transporcie ( porysowania, wgniecenia itp.);

szkody zaistniate na skutek btednej instalacji lub usterek wywotanych niepetnosprawnoscig
lub nieadekwatnoscig instalacji elektrycznej, zmianami wywotanymi warunkami
Srodowiskowymi, klimatycznymi lub innej natury.;

szkody wywotane stosowaniem niewtasciwych produktéw chemicznych do opryskiwania,
odchwaszczania bgdz wszelkich zabiegéwna uprawach, ktére mogg wywotac¢ szkody na
rzecz aparatury;

awarie spowodowane na skutek niedbalstwa, lekcewazenia, naruszenia, nieumiejetnosci
obstugi, naprawy lub zmian dokonanych przez personel nie autoryzowa ny;

bfedna instalacja i regulacja;

uszkodzenia lub nieprawidtowos$ci w funkcjonowaniu, spowodowane w wyniku braku
przeprowadzenia okresowych zabiegéw konserwacyjnych, jak czyszczenie filtrow, dysz.;
to co moze zosta¢ uznane za normalne zuzycie w czasie.

Przywrécenie aparatury do funkcjonowania nastgpi w terminie zgodnym z wymogami
organizacyjnymi Centrum Obstugi.

Nie zostang uznane warunki gwarancji dotyczgce zespotéw lub komponentow, ktore nie
zostaly zapobiegawczo umyte i oczyszczone z pozostatosci stosowanych produktéw.
Naprawy wykonane w okresie gwarancji sg objete gwarancjg na jeden rok (360 dni) od
daty wymiany czesci lub naprawy.

ARAG nie uzna innych wyraznych lub domysinych gwarancji, poza tymi wymienio nymi.
Zaden przedstawiciel ani sprzedawca nie jest upowazniony do przyjmowania na siebie
odpowiedzialnosci dotyczgcych produktéw firmy ARAG.

Czas trwania gwarancji prawnie uznanych, fgcznie z gwarancjami handlowymi i
korzysciami dotyczacymi szczegodlnych celéw sg ograniczone, w czasie ich trwania, do
podanej tutaj waznosci.

W Zzadnym przypadku firma ARAG nie uzna strat w zysku, bezposrednich i posrednich,
nadzwyczajnych lub tych powstatych w nastepstwie ewentualnych szkod.

Czesci wymienione w ramach gwarancji pozostang we wiasnosci firmy ARAG.
Wszystkie informacje dotyczgce zasad bezpieczenstwa wystepujgce w dokumentac;ji
sprzedazy dotyczgce ograniczen zastosowania, osiggow i cech charakterystycznych
produktu muszg zosta¢ przekazane uzytkownikowi finalnemu pod petng
odpowiedzialnoscig kupujgcego.

Odnosnie jakiejkolwiek kontrowersji kompetentnym jest Sagd w Reggio Emilia.
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Oswiadczenie zgodnosci C€

ARAG s.r.l.

Via Palladio, 5/A

42048 Rubiera (RE) - Italy
P.IVA 01801480359

Dichiara

che il prodotto

descrizione: Computer
modello: Bravo 180
serie: 46718XXX e 467110W

risponde ai requisiti di conformita contemplati nelle seguenti Direttive Europee:

2004/108/CE e successive modificazioni
(Compatibilita Elettromagnetica)

Riferimento alla Norma Applicata:

EN 1SO 14982:1998
(Macchine agricole e forestali — Compatibilita elettromagnetica
Metodi di prova e criteri di accettazione)

Rubiera, 21 Dicembre 2007

Giovanni Montorsi

s

(Presidente)




Stosowac wytgcznie oryginalne akcesoria lub cze$ci zamienne firmy ARAG, aby zachowac w czasie warunki

bezpieczenstwa przewidziane przez producenta. Odnosic¢ sie zawsze do katalogu cze$ci zamiennych ARAG.

01/2012

D20263_PL-m00

42048 RUBIERA (Reggio Emilia) - ITALY
Via Palladio, 5/A

Tel. +39 0522 622011

Fax +39 0522 628944

http://www.aragnet.com
info@aragnet.com



