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o LEGENDA SYMBOLI

= Niebezpieczenstwo ogoine

w = Ostrzezenie

Ponizsza instrukcja stanowi cze$c¢ integralng urzadzenia, ktérego dotyczy i powinna mu zawsze towarzyszy¢
nawet w przypadku jego sprzedazy lub cesji. Zachowajcie na wypadek konieczno$ci jej konsultacji w przysztosci;
ARAG zastrzega sobie prawo dokonania zmian technicznych produktu w kazdej chwili i bez wcze$niejszego
uprzedzenia.
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WPROWADZENIE | KORZYSTANIE Z INSTRUKCJI

Ponizsza instrukcja zawiera informacje dotyczace montazu, potaczen oraz regulacji komputeréw
z rodziny BRAVO 3008S.

Ewentualne inne informacje sg przekazywane na odpowiednich kartach, zawsze do wytacznego
uzytku instalujacego, i zawierajg one szczegdtowe informacje dotyczace poszczegolnych modeli
komputera.

SPOSOBY KORZYSTANIA Z INSTRUKCJI

Czes¢ instrukcji poswiecona instalacji zawiera informacje przeznaczone dla instalatoréw i dlatego
tez celowo jest stosowana terminologia techniczna pomijajac ewentualne objasnienia uznane
natomiast za konieczne jedynie w odniesieniu do uzytkownikéw finalnych.

INSTALACJI POWINIEN DOKONAC PERSONEL DO TEGO UPOWAZNIONY |
ODPOWIEDNIO PRZESZKOLONY. PRODUCENT NIE PONOSI ODPOWIEDZIALNOSCI
ZA JAKIEKOLWIEK POSLUGIWANIE SIE TA INSTRUKCJA PRZEZ PERSONEL DO
TEGO NIE UPOWAZNIONY BADZ NIEKOMPETENTNY.

OGRANICZENIA

Opisy poszczegolnych faz instalacji odnosza sie do komputera "ogélnego" a zatem nie sg podawane
specyficzne modele chyba, ze jakas okreslona procedura instalacji dotyczy okreslonej pojednycze;j
typologi komputera.

ODPOWIEDZIALNOSC

Instalator jest odpowiedzialny za wykonanie wszelkich czynnosci instalacyjnych zgodnie z
"zasadg dobrego wykonania" a zatem zagwarantowanie uzytkownikowi finalnemu doskonatego
funkcjonowania catego urzadzenia sktadajacego sie w catosci z komponentow ARAG jak i z
komponentéw innego producenta.

ARAG zaleca zawsze stosowanie swoich czgsci w instalacji systemow sterowania.

W przypadku, gdy instalator zdecyduje sie na zastosowanie komponentéw innych producentow,
nawet bez wprowadzania zmian w urzadzeniu lub okablowaniu, dokona tego na wtasng petng
odpowiedzialnosé.

Za sprawdzenie kompatybilnosci z komponentami i akcesoriami innych producentéw ponosi
odpowiedzialnos$¢ instalator.

W przypadku, gdy na skutek wczes$niej zacytowanej sytuacji, komputer lub czesci ARAG
zainstalowane razem z komponentami innych producentéw ulegng uszkodzeniu jakiegokolwiek
rodzaju, nie zostanie uznana zadna forma gwarancji bezposredniej ani posrednie;.
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NIEBEZPIECZENSTWA | ZABEZPIECZENIA DO ZASTOSOWANIA
PRZED PRZYSTAPIENIEM DO INSTALACJI

Wszystkie czynnosci zwigzane z instalacja muszga by¢ wykonane przy odiagczonym
akumulatorze i przy zastosowaniu odpowiednich narzedzi oraz wszelkich srodkow
ochrony osobistej uznanych za niezbedne.

Stosujcie WYLACZNIE czysta wode do przeprowadzania wszelkich
czynnosci testowania lub symulacji zabiegu: stosowanie produktow
chemicznych do symulacji zabiegu moze spowodowac¢ ciezkie
obrazenia os6b znajdujacych sie w poblizu.

BRAVO DSB

ARAG opracowat i wykonat system diagnostyki dla komputeréw serii Bravo oraz odnos$nych
urzadzen, ktére moga by¢ podtaczone.

BRAVO DSB (kod. 467003) pozwala na dokonanie niezawodnej diagnostyki komputera, zespotu
sterowania lub catego urzadzenia powodujac iz jest mozliwe rozwigzanie ewentualnych problemoéw
jakie wystapity w urzadzeniu.

PRZEZNACZENIE UZYTKOWE

43

Urzadzenie, ktére Panstwo nabyli jest komputerem, ktéry potaczony z danym zaworem lub
stosownym zespotem sterowania, pozwala na kierowanie wszystkimi fazami przeprowadzanego
zabiegu rolniczego, bezposrednio z kabiny maszyny rolniczej w ktorej jest zainstalowany.
Urzadzenie to zostato zaprojektowane do zainstalowania go w maszynach rolniczych
do odchwaszczania i do opryskiwania.

Aparatura zostata zaprojektowana i wykonana w zgodnosci z norma EN 1SO 14982
(Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna-maszyny rolnicze i lesne), zharmonizowana z
Dyrektywa 2004/108/WE.

ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Tab. 1

Ponizsza tabela podaje wykaz elementéw, ktére znajdziecie wewnatrz opakowania komputera
BRAVO:

BRAVO SERII 30x

1 2

Legenda:
Komputer
Ksigzeczki instrukciji
Czujnik indukcyjny predkosci
Zestaw do zamocowania
Okablowanie kompletne do potaczenia z zaworami i czujnikami
Uszczelki do tacznikéw zaworéw sekcyjnych
tacznik zasilania
Kabel zasilania
Karta pamieci SD

CONOUTLRWN=




5 USTAWIENIE NA MASZYNIE ROLNICZEJ

5.1 Zalecany sktad urzadzen

Schemat instalacji dla maszyny do odchwaszczania z pompa przeponowa - BRAVO 30xS

T
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Legenda:
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X =3

P
G

Pulpit sterowania
Bateria

Czujnik predkosci
Pompa napetniania
Czujnik ci$nienia
Przeptywomierz
Przeptywomierz
napetniania

o Pump Protector
Urzadzenie do
wyznaczania rzedow
Czujnik RPM

lub Pump Protector
Zawor regulacyjny
Zawor gtowny

1-5 Zawory sekcyjne

Tab. 2

Schemat instalacji dla maszyny do odchwaszczania z pompa odsrodkowa - BRAVO 30xS

Legenda:

A =TNM2ovwp>

X
P
1

Pulpit sterowania
Bateria

Czujnik predkosci
Pompa napetniania
Czujnik ci$nienia
Przeptywomierz
Przeptywomierz
napetniania
Urzadzenie do
wyznaczania
rzedow

Czujnik Rpm
Zawor regulacyjny

-5 Zawory sekcyjne

Tab. 3

w Komputer musi by¢ podtaczony bezposrednio do baterii maszyny rolnicze;j.

* Nie podiagcza¢ komputera przy wiaczonym kluczu (15/54).




5.2

Usytuowanie komputera

5.3

» Komputery serii BRAVO 30xS musza by¢ ustawione w kabinie sterowniczej maszyny rolniczej;
zastosujcie sie do nastepujacych zalecen:

- NIE ustawiajcie komputera w miejscach podlegajacych nadmiernym wibracjom lub
uderzeniom aby unikng¢ uszkodzenia lub nieumysinego uruchomienia klawiszy;

- zamocujcie urzadzenie w miejscu wystarczajaco widocznym i tatwo dostepnym

dla rak: komputer nie powinien stanowi¢ przeszkody dla ruchéw badz ogranicza¢
widocznosci podczas prowadzenia pojazdu.

Uwzglednijcie rézne potaczenia niezbedne do funkcjonowania komputera

(Tab. 4 i 5), dtugos¢ kabli, i przewidzcie odpowiednie miejsce dla tacznikow i dla
kabli.

W poblizu kazdego tacznika jest podany symbol identyfikacyjny wykonywanej
funkcji: odnosnie wszelkich konfiguracji urzadzen, skonsultujcie par. 5.1 - Zalecane
zestawienie urzadzen.

222 ITEM| MIEJSCA POLACZENIA
— = 1 Zespol sterowania i
- Czujniki
=
~ - 3 Polaczenia pomocnicze
S V& E R —
N 4 Karta pamieci SD

(& EEREE )|

Tab. 4

Zamocowanie wspornika

Komputer oraz jednostka kontrolna powinny byé ustawione po zamocowaniu odpowiedniego
wspornika w zagdanym miejscu (w poprzednim paragrafie zostat wskazany wzornik otworu
wspornika).

Wspornik powinien zosta¢ wyjety z miejsca na komputer (A, Rys. 1) i zamocowany przy zastosowaniu
dostarczonych s$rub (B).

Po upewnieniu sie o doktadnym zamocowaniu wspornika, osadzi¢ na nim komputer oraz jednostke
kontrolng, nastepnie wcisng¢ az do zablokowania (C).

Rys. 1




5.4

Usytuowanie zespotu sterowania

Zespot sterowania powinien zosta¢ zamocowany przy uzyciu dostarczonych odpowiednich i juz
zamontowanych na samym zespole wspornikdw i ustawiony zgodnie ze wskazaniami podanymi
w zatgczonej do zespotu instrukcji.

JEST BARDZO WAZNE ABY ZASTOSOWAC SIE DO WSZYSTKICH ZASAD
BEZPIECZENSTWA PODANYCH W INSTRUKCJI ZESPOLU STEROWANIA.

PODLACZENIE KOMPUTERA DO MASZYNY ROLNICZEJ

6.1

Zasady ogodlne dotyczace prawidtowego utozenia okablowania

* Zamocowanie kabli:

-zamocujcie okablowanie tak, aby nie miato ono kontaktu z czesciami bedacymi w ruchu;
-utozcie okablowanie tak, aby ich skrecenie lub ruchy maszyny nie spowodowaty ich zniszczenia
lub uszkodzenia.

*Utozenie kabli takie, aby aby unikna¢ infiltracji wody:
-rozgatezienia kabli powinny by¢ ZAWSZE skierowane ku dotowi (Rys. 2).

Rys. 2 Rys. 3

* Wprowadzenie kabli w miejscach potaczenia:
- Nie wywierajcie zbytniego nacisku lub naginania przy wprowadzaniu tgcznikéw: styki moga ulec
uszkodzeniu i wptynaé negatywnie na prawidtowe funkcjonowanie komputera.

« Stosujcie JEDYNIE kable i akcesoria podane w katalogu, posiadajace dane
techniczne odpowiednie do typu zastosowania.




6.2 Podtaczenie zasilania

Wewnatrz opakowania znajdziecie tacznik zasilania (komponent 6 - Tab. 1) do potaczenia z
akumulatorem maszyny rolniczej; na Rys. 6 jest podany wzornik otworu tacznika zasilania.
Potaczcie tacznik zasilania z przewodami akumulatora postugujac sie dwoma fastonami 6 mm, tak
jak to pokazano na Rys. 4 e 5.

Postuzcie sie kablem, ktéry znajdziecie w opakowaniu (komponent 7 - Tab. 1) aby podiaczy¢
komputer do zasilania.

g5
i 1]
(o]
<
]
26
Rys. 4 Rys. 5 Rys. 6
UWAGA!

Aby nie narazi¢ sie na ryzyko spie¢, nie podtaczajcie kabli zasilania do akumulatora
zanim nie zostata catkowicie zakonczona instalacja.

Przed podtaczeniem komputera i zespotu sterowania do zasilania upewni¢ sie, ze
bateria jest wlasciwa (12 Vdc).

BRAVO 3008Sjest zasilany bezposrednio z akumulatora maszyny rolniczej (12 Vdc): wiaczenie musi
zosta¢ dokonane ZAWSZE z komputera, nastepnie pamietajcie aby recznie wytaczy¢ komputer
postugujac sie odpowiednim klawiszem znajdujagcym sie na pulpicie sterowniczym.
Przedtuzajace sie w czasie wiaczenie BRAVO 300S przy maszynie wylgczonej moze
doprowadzi¢ do wyladowania sie akumulatora traktora: w przypadku przestojéow
maszyny przy wytaczonym silniku upewnic¢ sie, ze komputer jest wylaczony.

Zrédto zasilania powinno by¢ podigczone jak to pokazano na Rys. 7.

Rys.7

UWAGA!

*Uklad zasilania musi by¢ ZAWSZE zabezpieczony bezpiecznikiem 10 Amper typu
samochodowego.

*Wszystkie podtaczenia do akumulatora musza by¢ wykonane postugujac sie
kablami o sekcji minimum 2,5 mm?2.

Aby nie narazi¢ sie na ryzyko spie¢, nie podiaczajcie tacznika kabla zasilania zanim
nie zostata catkowicie zakonczona instalacja.

*Stosowac kable zaopatrzone w odpowiednie koncowki aby zagwarantowa¢
prawidiowe podiaczenie kazdego przewodu.
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PODLACZENIE OKABLOWANIA DO ZESPOLU STEROWANIA 1 DO
DOSTEPNYCH FUNKCJI

71

» Stosujcie jedynie okablowanie dostarczone wraz z komputerami ARAG.

» Zwréccie szczegolng uwage aby nie zniszczy¢, nie ciaggnag, nie zrywac i nie przeciac
kabli.

* W przypadku szkéd spowodowanych na skutek zastosowania okablowan
nieodpowiednich a w kazdym badz razie nie produkcji firmy ARAG nastepuje
natychmiastowe przerwanie jakiejkolwiek formy gwarancji.

* ARAG nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody na rzecz urzadzen, oséb lub
zwierzat spowodowane brakiem przestrzegania tego co zostato wczes$niej napisane.

Podtaczenie tacznika wielobiegunowego

7.2

» Podtaczcie facznik wielobiegunowy do pulpitu i doprowadzcie drugi koniec kabla do zespotu
sterowania.

 Po upewnieniu sig, ze osadzenie zostato wykonane prawidtowo obracajcie nasadka pierscieniowg
w kierunku zgodnym z ruchem wskazdéwek zegara az do momentu zablokowania.

Potaczenie zaworéw

V2

Tab_6

» Stosujcie zawory firmy ARAG: w przypadku szkéd zaistnialych na skutek
zastosowania nieodpowiednich zaworéw a w kazdym badz razie nie produkcji firmy
ARAG automatycznie uwaza sie za rozwigzang wszelka forme gwarancji.

» Wszystkie taczniki potaczenia z zaworami musza by¢ zaopatrzone w uszczelnienie
przed przystapieniem do wykonania potaczenia (Rys. 8).

» Sprawdzi¢ prawidtowe umiejscowienie uszczelki aby unikna¢ infiltracji wody
podczas stosowania zespotu sterowania.

Przymocuijcie faczniki do odpowiednich zaworéw zgodnie z oznaczeniami podanymi na dostarczonym
Panstwu ogélnym schemacie montazu urzadzenia (par. 5.1 - Zalecany zestaw urzadzen).

 Zdejmijcie kapturek ochronny (1 na Rys. 8) z zaworu elektrycznego.

» Zatozy¢ uszczelke (2) osadzajac jg na taczniku (3) a nastepnie podtgczy¢ tacznik wciskajac do
konca (4): podczas osadzania zwracajcie uwage aby nie zagina¢ stykéw elektrycznych na
zaworze.

* Dokreci¢ srube (5) az do catkowitego zacis$niecia.

W przypadku gdy ilo$¢ przetacznikéw na pulpicie sterowania jest wieksza od ilosci
zaworéw sekcyjnych, podtaczcie kable tak jak to pokazano w Tab. 6.

ILOSC PRZELACZNIKI | KABLE DO POLACZENIA
ZAWOROW Do DO ZAWOROW
SEKCYJNYCH | STOSOWANIA SEKCYJNYCH
2 2-4 2-4
3 2-3-4 2-3-4
4 1-2-4-5 1-2-4-5
6 1-2-3-4-5-6 1-2-3-4-5-6

1"




7.3

Podtaczenie czujnikéw i innych dostepnych funkcji

Tab. 7

Przymocuijcie tgczniki do odpowiednich funkcji zgodnie z oznaczeniami podanymi na dostarczonym
Panstwu ogélnym schemacie montazu urzadzenia (par. 5.1 - Zalecany zestaw urzadzen).

Poszczegélne kable okablowania sa oznaczone symbolem identyfikacyjnym
wykonywanej funkcji: w tabeli 7 sa podane wszystkie zalecenia dotyczace
prawidlowego potaczenia okablowania do dostepnych funkcji.

ITEM POLACZENIE POLACZENIE
PODSTAWOWY ALTERNATYWNE
S Czujnik predkosci
M M Czujnik cisnienia
F Przeptywomierz
T T Przeptywomierz o Pump
napeiniania Protector
R Urzadzenie do
wyznaczania rzedow
. o Pum
X X Czujnik RPM Protect’;r
P Zawor regulacyjny
G Zawor giowny
1+5 Zawory sekcyjne

Stosujcie czujniki ARAG: w przypadku szkéd zaistnialych na skutek zastosowania
nieodpowiednich czujnikéw a w kazdym badz razie nie produkcji firmy ARAG
nastepuje natychmiastowe przerwanie jakiejkolwiek formy gwarancji.

ARAG nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody zaistniate na rzecz urzadzen, oséb
lub zwierzat wynikte na skutek wyzej opisanej sytuaciji.

- Instrukcje dotyczace instalowania czujnikow sg zatagczone do wyrobdw.

Ponzej wymienione czujniki predkos$ci moga by¢ stosowane réwniez jako czujniki RPM:

« indukcyjny czujnik predkosci (kod 467100.086).

* magnetyczny czujnik predkosci (kod 467100.100).

- Potaczenie:

* przeptywomierza

* czujnika cisnienia

* Pump Protector

* przeptywomierza napetniania

* czujnik RPM

* urzadzenie do wyznaczania rzedéw

Wszystkie czujniki ARAG stosujg ten sam typ fgcznika: podtaczcie tacznik czujnika do
stosownego tgcznika okablowania; po upewnieniu sie o prawidtowym osadzeniu wcisnijcie az do
zablokowania.

Rys. 9 Rys. 10




PODLACZENIE AKCESORIOW

8.1

Pump Protector

8.2

Czujnik opcjonalny (kod 4664000.100) jest przyrzadem bedacym w stanie sygnalizowac, kiedy jest
podtaczony do komputera, ewentualne uszkodzenie membrany danej pompy lub wskazywa¢ gdy
poziom oleju schodzi ponizej minimum.

Wejscie priorytetowe do stosowania do podiaczenia czujnika jest zawsze to, ktére jest oznaczone
literg "X" na okablowaniu; w przypadku gdy wejscie priorytetowe nie jest dostepne, stosujcie wejscie
drugorzedne oznaczone literg “T".

UWAGA:

Wejscie drugorzedne "T" powinno by¢ stosowane jedynie w przypadku gdy wejscie
"X" jest juz zajete przez inny czujnik.

Nie stosujcie wejscia drugorzednego "T" jesli w tym priorytetowym "X" nie jest
podtaczony zaden inny czujnik poniewaz komputer nie bytby w stanie wykry¢
czujnika Pump Protector.

Karta pamieci SD

Karta pamieci SD jest stosowana do prowadzenia wymiany danych z komputerem BRAVO 300S.

w Przed przystapieniem do uzytkowania upewni¢ sie, ze karta nie jest zabezpieczona (Rys.

1).

=

1 *LOCK *LOCK

SD SD

Rys. 11 Rys. 12

Przed wlozeniem lub wyjeciem karty pamieci SD wytaczcie ZAWSZE komputer.

* Wiozenie

Widzcie karte pamieci zwracajac
uwage na kierunek jej wktadania:
Ukos A karty powinien by¢ skierowany
ku dotowi; po jej wiozeniu wcisnaé

az do zablokowania i zamkna¢ przy
pomocy stosownej pokrywki.

* Wyjmowanie

Przycisnijcie karte wewnatrz jej
schowka i zaraz zwolnijcie: teraz
mozecie jg wyjac.

Rys. 13

Brak wprowadzenia pamieci SD do komputera jest przyczyna powstania btedu
(par. 15.1).

Kiedy pamie¢ SD zostaje usunieta z komputera nalezy ja umiesci¢ w stosownym
pojemniku (dostarczony).

13



9 STEROWNIKI | WYSWIETLENIA
9.1 Pulpit sterowniczy
(. Z5RAG 0
w24
Klawisze funkgji, w celu wyswietlenia i ustawienia
parametréw dystrybucji
[F4]
. - Klawisze wyboru danych lub zmiany parametréw.
[ (vi(a] E% Klawisze sterowania urzadzer do wyznaczania rzedow.
- J
A TS (& W
Q Q Q Q Q g @ Przetaczniki funkcjonowania zaworéw zespotu sterowania
L )
Tab. 8
9.2 Klawisze funkcyjne

Wybér pracy

Dane pracy
Rejestrator On?

Setup zera przetwornika

Zbiornik
Programowanie uzytkownika

9.3 Klawisze polecen, wyboru lub zmiany
Klawisze polecen, wyboru lub zmiany
o (]
ki IS 2 1 I O O O T O I i I R L Y
Urzadzenie do | Zmniejszanie / | Zwiekszanie / . . . ON/OFF dystrybucja Urzadzenie .do
. . . wyzerowanie Potwierdzenie wyznaczania
wyznaczania przegladanie przegladanie Opuszczam Reczna / .
. danych danych i rzedow
rzedow LEWE danych danych zmiana danych | Automatyczna
PRAWE
9.4 Przelaczniki do regulacji zaworéw w zespole sterowania
s oy (IP 1 ¢] 1 A A
) © 81 | |8 9
/] v A 4
Sterowanie gtéwne Sterownie gtéwne . . ) Zwigkszanie Zmniejszanie
OFF Sekcja otwarta Sekcja zamknieta dystrybugii dystrybugi

9.5 Wyswietlacz

OFF Rej.OFF

-

Dozowanie zaprogramowane

(Funkcj. Automatyczne / Funkcj. Reczne)
Stan opryskiwania

Stan rejestracji danych

15:09 Zegar

L/ha

D B 21

Dystrybucja zmierzona
Procentowa zmiana dystrybucji
Predkosc¢

Cisnienie

km/h

.0

0.0bar 500rpm 10001 55.1 1

O©CONOUAWN

RPM / Obszar poddawany zabiegowi
(jedynie jesli czujnik RPM nie wystepuje)
nie wystepuje)

10 Plyn w cysternie (tekst i grafika)

11 Wydatkowanie

/min

Tab. 9




10 STRUKTURA MENU

STOSOWANIE KLAWISZY FUNKCYJNYCH
Dostep do funkcji na stronie 1 jest mozliwy w réznoraki sposob stosujgc klawisze

ze strzatkami i weiskajac stosowny klawisz funkcyjny, weiskajac dwa razy "
odpowiedni klawisz funkcyjny , badz trzymajac go wcisniety przez 3 sek. AN N \.
. X 2

Wybér pracy Dane pracy F "

[F X5

STRONA 1

Setup zera przetwornika Zbiornik
Aby wejs¢ do funkgji strony 2 postugujcie sie klawiszami ze strzatkami ( strony)
1i2 zmieniajg sie naprzemian);nastepnie wcisnijcie stosowny klawisz funkcyjny n‘m‘ \‘
Rejestrator OnW
Programowanie uzytkownik

STRONA 2

[eX@yis. [5=] +
4 v
Programowanie uzytkownika

Jednostka miary ‘

i

‘ Ustawianie prac‘

| Us‘]/tawianie dysz | | I]‘.Losc zaworéw sekcyjnych
| Og‘l'raniczenia pracy | | Us\,l'tawienie belki |

| Cz‘J;mnik poprawki wydatk. |

| Prtferencje uzytkownika | | Przeptywomierz |

| Data i Godzina| | Czujnik cisnienia |

‘ Rejestrator danych‘ Czujnik do oblicz.wydatk.‘

Zbiornik

Przepiywom.Napetnianie ‘

i

taduj/Zapisz ustawienia ‘

‘ Licznik obrotéw‘

‘ Urzadz.do wyznacz.rzeddéw ‘

Rys. 14 Pump Protector ‘
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PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE

Za pomocg programowania zaawansowanego zostajg zapamietane w komputerze wszystkie dane
niezbedne do dokonania prawidtowej dystrybucji produktu.
Jest konieczne wykonanie jednorazowe tej czynnosci, przy dokonywaniu instalacji.

Proéby i sprawdzenia przed programowaniem

Przed przystapieniem do programowania komputera sprawdzic:

 prawidtowg instalacje wszystkich komponentéw (zespét sterowania i czujnikow);
* podtaczenie zasilania;

 podiaczenie do komponentéw (zesp6t sterowania i czujnikow).

Btedne potaczenie komponentéw urzadzenia badz stosowanie komponentow
odmiennych od tych wskazanych moze uszkodzi¢ przyrzad lub same komponenty.

11.2 Wiaczanie / wylaczanie komputera
* Wiaczenie zwykle
ERAVOZ00S ZARAG
Eil: >
\Q E GPS READY S”DATA LOG (((W24))>
* Wiaczenie w celu wejscia do programowania zaawansowanego
>Jezyk Polski
Esc > Jednostka miary Metryczny
+ n u e tauian e met ks TN 0 50 00 m)
Prreniywomiers o
* Wylaczenie
UWAGA: stosujcie ZAWSZE stosowny klawisz
. do wylaczania komputera; w przeciwnym
Foa 9 Zapis danych OK wypadku WSZYSTKIE dane dotyczace
\(3 zabieg6w i programowania ulegna stracie.
1.3 Wyswietlenie menu

Podczas stosowania BRAVO 3008S postuguijcie sig kursorem w celu wyboru menu do ktérego chcecie
wejsé: przemieszczajcie go przy pomocy klawiszy "strzatka" (rozdz. 9 - Polecenia i wy$wietlenia)
do momentu, az dokonacie wyboru interesujacej was opcji (Rys.15). Teraz mozecie potwierdzi¢
dokonany wybar.

L Jezyk
E >Polski
Italiano,English,etc...

Kiedy chodzi o dokonanie
prostego wyboru danych

EE Programowanie zaawansowa@e |
@Jezyk

Jednostka m:Lary e o
Ilosc zawordw sekcyjnych 05 BRAV,O, 300S wySwietla
{~Ustawienie belki wartos¢ czynng
[ox |twory .
:zeplywomlerz >Sekcja 1l :4.00m
Sekcja 2 :4.00m
Rys.15 Sekcja 3 : 4.00m

Kiedy chodzi o podrzedne
menu BRAVO 3008 wyswietla
trzy kropkii




11.4

Menu zaawansowane

Rys. 16

Eﬂ@j

Italiano, English, Frangais, Portugués,
Espariol, Deutsch, Polski, Cesky, Pycckuit
DEF: English

Jednostka miary [ﬁ

* Metryczny (/ha, km/h, bar)
+ US (gpa, mil/h, psi)
DEF: Metryczny

Ilosc zawordéw sekcyjnych [@

DEF: 5

e

+ Sekcja 1+ X:0.00 +99.99 m
DEF: Sekcja 1+ 7:4.00 m

e

* Sekcje belki: 2 drogowe - 3 drogowe

* Zamkniecie autoamatyczne: Tak(funk M) - Nie (funk P)
* Regulacja cisnienia: 2 drogowe - 3 drogowe

* Gtéwny: 2 drogowe - 3 drogowe - Zaden

DEF: Sekcje belki: 3 drogowe

Zamkniecie autoamatyczne: Nie - Gtéwny: 3 drogowe
Regulacja cisnienia: 3 drogowe

lﬁj

* Typ: Orion 462xxAxxxxx (Tab. 10)

Inne... - Nieczynny
+ Wydatkowanie minim.: 0.1 + 999.9 | - Nieczynny
+ Wydatkowanie maks.: 0.1 + 999.9 | - Nieczynny
+ Stata: 1+ 32000 imp/l
DEF: Orion 10-200 I/min (462xxAdxxxx)
Wydatkowanie minim.: 10.0 |
Wydatkowanie maks.: 200.0 | - Stata: 300 imp/|

o cienienis EA)

+ Typ: 466112.200, 466112.500, Inne..., Nieczynny
+ Cisnienie maksymalne: 0.1 + 150.0 bar
DEF: 466112.200

Cisnienie maksymalne DEF: 50.0 bar

>

Czujnik do

oblicz.wydatk.

* Przeptywom.

+ Obydwa

+ Cisnienie

DEF: Przeptywom.

e

Pojemnosc 0.1 + 10000

Alarm poziom minimalny 0.1 + 10000
DEF: Pojemnosc 2000 |

Alarm poziom minimalny 150 |

Przeptywom.Napeinianie [ﬁ

+ Typ: Orion 462xxAxxxxx (Tab. 11)

Inne... - Nieczynny

+ Wydatkowanie minim.: Tab. 11

+ Wydatkowanie maks.: Tab. 11

+ Stafa: 1+ 32000 imp/l

DEF: Orion 10-200 l/min (462xxAdxxxx)
Stata: 300 imp/l

Licznik obrotéw [f

Imp/obr: 1 +999.0 - Nieczynny

Alarm predkosc minimalna: 1 + 999.0 - Nieczynny
Alarm predkosc maksymalna: 1 +999.0 - Nieczynny
DEF: Nieczynny

Urzadz.
rzedéw

+ Automatyczny
+ Potautomat.

* Reczny

DEF: Reczny

P Procector[Ed)

+ Czynny
+ Nieczynny
DEF: Nieczynny

do wyznacz.

D EF = wartos¢ wstepnie ustawiona

Wartosci minimalne i maksymalne dotyczace danych dajacych sie ustawiac sa

podane w par. 16.1 - Wyswietlone dane i odnosne jednostki miary.




11.5 Jezyk

9 -Ustawienie stosowanego jezyka

>Polski

Italiano, English, Frangais, Portugués, Espaiiol,
Deutsch, Polski, Cesky, Pycckwum

—

11.6 Jednostka miary

) -Ustawienie jednostek miary

Jednostka miary

>Metryczny

——e Metryczny (I/h, km/h, bar)
——e US (gpa, mil/h, psi)

1.7 llosc zaworow sekcyjnych

9 -Ustawienie ilosci zaworéw zainstalowanych w urzadzeniu

Ilosc zawordéw sekcyjnych

>5

—=e 1 ----> 7 Zawory

Ma miejsce wyswietlanie danych n Potwierdzenie wejécia lub zmiana danej
lub zmiana wartosci

Sprowadza natychmiast do zera dang Wychodzi z funkcji lub ze zmiany danej
wartos$¢ o

18



1.8 Ustawienie belki

} - Ustawianie szeroko$ci pojedynczych sekcji belki i ilosci wszystkich dysz.

Ustawienie belki (20.00 m)

4.00
4.00
4.00
4.00

88888

ZAWOR AAAAAAAAAAAAAL
SEKCYJNY O SN N N b (e ao
1 AN IR NN
ZAWOR
SEKCYJNY AAAAAAAAAAAAL
2 DDA 2 SOUURLY
SZEROKOSC AAAA/AAA/A AAAAA
BELKI MUNANGLL NN

|ZI E Ma miejsce Wysw’le_tlanle danych Potwierdzenie wejscia lub zmiana danej
lub zmiana wartosci

E Sprowadza natychmiast do zera dana Wychodzi z funkcji lub ze zmiany danej
warto$¢ o

19



11.9 Zawory

} - Ustawianie typu zawordw ktore sg zainstalwane w urzadzeniu

>Sekcje belki 3 drogowe
/ Zamkniecie autoamatyczne: Nie (funk P)

Regulacja cisnienia .3 drogowe
(> Wybranadana  |o3 guny : 3 drogowe

—=o Sekcje belki
2 drogowe zawory proste
3 drogowe zawory z powrotem kalibrowanym

—=e Zamkniecie autoamatyczne
Nie (funk P)
Tak (funk M)

—e Regulacja cisnienia

2 drogowe

3 drogowe

——e Glowny

2 drogowe Zawor wylotowy

3 drogowe Zawor giowny

Zaden obowiazkowo ustawié¢ zamknigcie automatyczne (funkcja M)

Kontrola konfiguracji, zaden

~ . . - . L .. . .
' — Wtaczyc zamkniecie automat._ zawérgiéwny nie jest ustawiony:
] uruchomcie funkcjonowanie M

* Sposoby funkcjonowania "P":

zawory sekcyjne sg sterowane w sposob niezalezny.

Funkcje sterowania na przetaczniku gléwnym nie wptywajg na otwarcie badz zamkniecie zaworéw sekcyjnych.

* Sposoby funkcjonowania "M":

zawory sekcyjne zostajg zamknigte lub otwarte postugujac sie przetacznikiem gtéwnympod warunkiem,ze stosowny
wytacznik zaworéw sekcyjnych jest odpowiednio ustawiony co znaczy, ze wytaczniki sekcji sg w potozeniu OFF
(dzwignia w dole), zadziatajac na przetaczniku gtéwnym nie uzyskuje sig sterowania sekcjami. Jesli jeden lub
wigcej wytacznikéw zaworéw sekcyjnych znajdujg sie w potozeniu ON (dzwignia w gérze) zamykajac lub otwierajac
przetacznik gléwny,nastapi réwniez zamknigcie lub otwarcie tych sekcyjnych.

Ma miejsce wyswietlanie danych n Potwierdzenie wejécia lub zmiana danej
lub zmiana wartosci

CLr | Sprowadza natychmiast do zera dang Wychodzi z funkgji lub ze zmiany danej
wartos$¢ o

20




11.10 Przeptyw

omierz

S

-Ustawianie przeptywomierza i odnosnych danych

Przeptywomierz

>Typ : Orion 4621XA0XXXX
/ Alarm wydatk.min. : 0.5 1/min
Alarm wydatk.maks. : 10.0 1/min
'>memdma Stata : 6000 imp/1
' E Przeptywom.poza zakresem skaliE
. u Podczas zabiegu: wydatkowanie wykracza poza ustawione
—e Nieczynny graniczne wartosci
——e Orion 462........
—® Inne...
=s==os|| Wartosci ustawione jako zatozone mogq ulec zmianie
GEEEEE e
JEDNOSTKI MIARY METRYCZNE JEDNOSTKI MIARY US
TYP Stata Wydatk ie | Wydatl i Stata Wydatkowanie | Wydatkowanie
(pls/l) minim. (I/min) | maks. (I/min) (pls/gal) | minim. (I/min) | maks. (I/min)
4621xA0XXXX 6000 0,5 10,0 22710 0,13 2,60
4621xXA1XXXX 3000 1,0 20,0 11355 0,30 5,00
4621XA2XXXX 2000 2,5 50,0 4542 0,60 13,00
4621xXA3XXXX 600 5,0 100,0 2271 1,35 26,00
462xXXA4XXXX 300 10,0 200,0 1135 2,60 53,00
4622xXA5XXXX 150 20,0 400,0 568 5,00 106,00
4622XA6XXXX 100 30,0 600,0 378 8,00 158,00
| Inne. .. | 625 | 10,0 | 200,0 | 156 | 2,60 | 53,00 |
Tab. 10

(allv]

warto$¢

Sprowadza natychmiast do zera dang

Ma miejsce wyswietlanie danych
lub zmiana wartosci

Potwierdzenie wejscia lub zmiana danej

Wychodzi z funkgji lub ze zmiany danej
%)
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11.11  Czujnik cisnienia

9 - Ustawienie typu czujnika ci$nienia i odnos$nej podziatki skali

Czujnik cisnienia

>Typ :
|~ Cisnienie maksymalne ————

' > Wybrana dana

e Arag 466112.200 ---> 50.0 bar —

—=e Arag 466112.500 --> 100.0 bar

—e Tnne... ———————- > 20.0 bar Wartosq podz:a]kl skali sq
wstepnie ustawione ale mogq
—e Nieczynny zosta¢ zmienione

11.12 Czujnik do obliczania wydatkowania

> -Ustawienie czujnika do obliczania wydatkowania

Czujnik do oblicz.wydatk.

>

—e Przepiywom.

® Cisnienie wewnatrz wartosci granicznych pracy komputer stosuje
przeptywomierz, poza wartosciami granicznymi jest
—e —_—
Obydwa stosowany czujnik cisnienia, TYLKO wtedy, gdy jest on
odpowiednio skonfigurowany.

Ma miejsce wyswietlanie danych Potwierdzenie wejscia lub zmiana danej
lub zmiana wartosci

Sprowadza natychmiast do zera dang, Wychodzi z funkcji lub ze zmiany danej
warto$é %]
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11.13  Zbiornik

9 -Ustawianie cysterny i warto$ci poziomu rezerwy

>Pojemnosc

Alarm poziom minimalny
> Wybrana dana

. zbiornik

2000 1
150 1

11.14

Przeptywomierz napetniania

S

- Ustawianie typu przeptywomierza napetniania i odno$nych danych

L~

' > Wybrana dana

Przeptywomierz

>Typ
Alarm wydatk.min.

Alarm wydatk.maks.
Stata

Orion 4621XA0XXXX

© 0.5 1/min
: 10.0 1/min
: 6000 imp/1

——=e Nieczynny
——e Orion 462 Stata ustawiona z zatozenia moze zostac¢
—@ TInne... Zmieniona
JEDNOSTKI MIARY METRYCZNE JEDNOSTKI MIARY US
TYP Stala | Wydatk ie [ Wydatk i Stata | Wydatl ie [ Wydatk
(pls/l) (I/min) | maks. (I/min) (pls/gal) | minim. (I/min) | maks. (I/min)
462xxXA4XXXX 300 10,0 200,0 1135 2,60 53,00
4622xXA5XXXX 150 20,0 400,0 568 5,00 106,00
4622XA6XXXX 100 30,0 600,0 378 8,00 158,00
| Inne. .. | 625 | 10,0 | 200,0 | 156 | 2,60 | 53,00 |
Tab. 11

(a][ V]

warto$¢

Sprowadza natychmiast do zera dang

Ma miejsce wyswietlanie danych
lub zmiana wartosci

Potwierdzenie wejscia lub zmiana danej

Wychodzi z funkcji lub ze zmiany danej
(%)
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11.15 Licznik obrotéw

9 - Ustawienia czujnika RPM

Licznik obrotéw

>Stata : 2 imp/obr
_—~ Alarm predkosc minimalna—: 100 rpm

Alarm predkosc maksymalna-—: 500 rpm
' > Wybrana dana

—e 1 = 999 imp/obr
BRAVO 300S wyswietla z boku
alarmy gdy mierzone rpm majg
wartos$ci wykraczajace poza te
graniczne ustawione

@ Zwiekszyé szybkosé rotaciji!

Zmniejszyé szybkosé rotacji!

——=o Nieczynny Czujnik nie wystepujacy

11.16  Urzadzenie do wyznaczania rzedow

} -Ustawienia do stosowania urzadzenia do wyznaczania rzgdéw

Urzadz.do wyznacz.rzedow

g

Rozdz. 9
Sterowniki i wyswietlenia

— Reczny Odpowiednie klawisze sterujg praca urzadzen do wyznaczania rzedéw

Przetacznik gtéwny ON --> urzadzenie do wyznaczania rzedéw ON
L o Pdlautomat. Przetacznik glowny OFF -->urzadzenie do wyznaczania rzgdéw OFF
Stosowne klawisze uruchamiaja zadang strone

Przetacznik gtéwny ON --> urzadzenie do wyznaczania rzedéw ON
—= Automatyczny pryeigcznik giowny OFF --> urzadzenie do wyznaczania rzedow OFF

Z kazdym razem gdy urzadzenie do wyznaczania rzedow jest w

pozycji ON nastepuje automatycznie zmiana czynnej strony

Ma miejsce wyswietlanie danych Potwierdzenie wejscia lub zmiana danej
lub zmiana wartosci

CLr | Sprowadza natychmiast do zera dang Wychodzi z funkgji lub ze zmiany danej
warto$¢ o
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11.17 Pump Protector

9 - Wiaczanie / wytaczanie czujnika Pump Protector

Pump Protector

>

|..| Rozdz. 8
—e Czynny [i==|| Podtaczenie akcesoriow

Ma miejsce wyswietlanie danych Potwierdzenie wejscia lub zmiana dane;j
lub zmiana wartosci

Sprowadza natychmiast do zera Wychodzi z funkgji lub ze zmiany danej
dang warto$é o

CLR
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11.18

Kontrola konfiguracji na koniec Programowania zaawansowanego

Ten obraz pojawia sie tylko w przypadku gdy wystepujg btedy, na wyjsciu z Programowania
Zaawansowanego:

Sprawdzanie konfiguracji

>Wytaczyc czujnik aux.
Wtaczyc przeplywomierz

Wtaczyc czujnik cisnienia Komputer ustawi sie
|~ Wlaczyc zamkniecie automat. bezposrednio na wartosci
—————————————————— 7 danej, ktéra ma zostac¢
Wybrany btad 1 ' ’
(> wybrany bia —> | Programowanie zaawansowane | ,..eniona; ponizej

L

i

Par.

11.15

LL]

Par.

11.10

LL]

Par.

L

11.10

]

Par. 11.7

zostang wyswietlone dane
niezgodne pomiedzy
—e Wylaczyc czujnik aux. U soba.

Zostaty uruchomione dwa czujniki, ktére zajmujg to samo wejscie na okablowaniu.

i Przeptywom. Napetnianie/| 4 Pump Protector/ |
|Orion 462. .. .. | | Czynny _!
| Inne T TTTTTmTmTmmm T

I Licznik obrotéw/ 1 + "Pump Protector/ |
| - .. Imp/obr | | Czynny !

—e Wlaczyc przepiywomierz
Ustawienie do obliczania wydatkowania wymaga réwniez przeptywomierza ale jest on wytgczony.

|Czu_7n1.k do 1

| loblicz. wydatk./ : _______________
| Przeptywomierz | | Przeplywomierz/ !
coo-o-ToTToTTiioTiT lTyp/ |
: CZUJnJ.k do I INJ_eczynny 1
yoblicz.wydatk./ : """"""""
1 Obydwa |

—o Wtaczyc czujnik cisnienia
Ustawienie do obliczania wydatkowania wymaga rowniez czujnika ci$nienia ale jest on wytgczony.

:Czujnik do 1

yoblicz.wydatk./ S
| Cisnienie ! : Czu;nlk cisnienia/ :
julipainlunlynlpuloululslvslivelivelivalipaliulipulipnluiynl T

: Czujnik do 1 + |Nj.:£e)czynny :
yoblicz.wydatk./ : --------------- =
I Obydwa 1

—o Wtaczyc zamkniecie automat. (funk M)
Zespot sterowania nie przewiduje zadnego zaworu gtéwnego: funkcjonowanie "M" jest obowigzkowe.

I Zawory/ 1 1 Zawor_y/ !
| Zamkniecie autoamatyczne/! + | G26wny/ |
INJ.e (funk P) | | Zaden 1

Ma’m_leilscg danvch Potwierdzenie wejscia Esc | Wychodzi z funkcji
wySW|§ anie an)’/c_ lub zmiany & lub ze zmiany

lub zmiana wartosci
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12 PROGRAMOWANIE, KTOREGO DOKONUJE UZYTKOWNIK

E\{a
Czynnik poprawki wydatk @
Predkosc @ +0.01+10.00

- Zrodlo: Czujnik kota, GPS DEF: 1.00

- Wybrany typ kota: 1+3
- Ustawienie kot: Preferencije uzytkownika [@

Obliczenie state: Reczny, Automatyczny

Stala kota 1+3: 0.01 + 150.00 cm/imp - Alarm akustyczny: Nieczynny, Czynny
DEF: - Kontrast ekranu: 01 < 10
- Zrédto: Czujnik kota DEF:
- Wybrany typ kota: 1 - Alarm akustyczny: Czynny
- Ustawienie kot - Kontrast ekranu: 05

Obliczenie state: Reczny
Stata kota 1: 50 cm/imp . .
Data i Godzina
@ + Zmiany kodu blokowania: Nie, 0000+9999
+ Data: gg-mm-aaaa

-PracaNr01+19: ) + Godzina: hh:mm:ss

« Ustawione dozowanie: Ausgesch., zmienne, 2+9999 I/ha DEF:

+ Dysza: 1S001+20, Typ A~E + Zmiany kodu blokowania: Nie
DEF Praca 01 Praca 02 Praca 03

Dozowanie| 60 I/ha 90 I/ha 120 I/ha
Dysza 1S001 1S0015 1S002 Zotty @
Pomaranczowy Zielon; ReJ estrator danych
* Nieczynny, 1, 2, 5, 10 sec.
Ustawianie dysz DEF: Nieczynny
- Dysza 1ISO01+20, Typ A+E
+ Wydatkowanie: Tab.12 ﬁ @
« Cisnienie: Tab. 12

« Alarm cisnienie minimalne: Nieczynny, 0.1+99.9 bar - Symulacja predkosci: Nie, Tak

+ Alarm cisn. Maksymalne: Nieczynny, 0.1+99.9 bar - Predkosc, Wydatkowanie, Cisnienie ,
DEF: Przeptywom.napetn., Licznik obrotow
+ Alarm cisnienie minimalne: Nieczynny - Napiecie baterii

* Alarm cisn. Maksymalne: Nieczynny - Ekran

- Klawiatura i przetaczniki

@ - Wersja software
Ograniczenia pracy DEF:

* Sprawdzanie zuzycia dysz: Nieczynny, 1+ 50% * Symulacja predkosci: Nie
* Min.predkosc opryskiwania: Nieczynny, 0.1 + 999.9 km/h
+ Typ blokowania regulacji: Nieczynny, Predkosc, Cisnienie
« Min. predkosc regualcji: Nieczynny, 0.1 + 999.9 km/h faduj/Zapisz ustawienia
+ Min.cisnienie regulacji: Nieczynny, 0.1 + 99.9 bar - Laduj z karty SD

DEF: - Zapisz na karcie SD

* Sprawdzanie zuzycia dysz: Nieczynny
* Min.predkosc opryskiwania: Nieczynny
* Typ blokowania regulacji: Nieczynny B ) )
* Min. predkosc regualcji: 2.0 km/h D E F = warto$¢ wstepnie ustawiona
* Min.cisnienie regulacji: 1.00 bar

Rys. 18

Wartosci minimalne i maksymalne dotyczace danych dajacych sie ustawia¢ sa
podane w par. 16.1 - Wyswietlone dane i odnos$ne jednostki miary.
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121 Predkos¢

> -Wejdzcie do ustawiania dotyczacego obliczania prekosci

>Z%rédto :
Wybrany t kota : —
/ y Yy typ i

Ustawienie ko1 -
' > Wybrana dana

—e Czujnik kola Wybierzcie typ kota (3 typy do dyspozyciji)
impulsy z czujnika predkos$ci Wybierzcie aby wejs¢ do zmiany warto$ci statej
(zainstalowany na kole) | kota:

wprowadzenie reczne / obliczanie automatyczne

——e GPS
informacje z GPS potaczonego bezposrednio z portem pomocniczym

12.1.1 Stata kota:ustawianie reczne

Formuta niezbedna do obliczenia:

odleglosc¢ przebyta

Kruota
= il.miejsc dokonywania pomiaru x l.
obrotow kota

<przebyta odlegtos¢>
odlegtos$¢, wyrazona w cm, przebyta przez koto podczas trasy bedacej przedmiotem mierzenia
<ilo$¢ miejsc dokonywania pomiaru>
ilo$¢ miejsc gdzie sa dokonywane pomiary ( np. magnesy, $ruby,itd.), zainstalowane na kole
<ilo$¢ obrotéw kota>
ilos¢ obrotow, ktére wykonuje koto aby przeby¢ trase bedaca przedmiotem pomiaru.

3 - Wybierzcie dang statg i wejdZcie do ustawiania wartosci, ktérg obliczyliscie

Ustawienie kéi

Obliczenie state : Reczny

Stata kota 1 : 55.24 cm/imp
>Stata kota 2 : 5.18 cm/imp

Stata kota 3 : 0.01 cm/imp

() Stata wybrana do ustawiania w trybie recznym )

w Dokonajcie pomiaru przy ogumieniu napompowanym do wartosci ci$nienia

roboczego.
STALA KOEA:OBLICZANIE AUTOMATYCZNE—->

Ma miejsce wysw’leltlame danych Potwierdzenie wejscia lub zmiana danej
lub zmiana wartosci

Sprowadza natychmiast do zera Wychodzi z funkcji lub ze zmiany danej
dang warto$é ]
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12.1.2 Stata kota:obliczanie automatyczne

> - Wybierzcie dang statg i wejdzcie do obliczania automatycznego

Ustawienie ké1

Obliczenie state : Automatyczny

Stata kota 1 : 55.24 cm/imp
>Stata kota 2 : 5.18 cm/imp
Stata kota 3 : 0.01 cm/imp

(> Stata wybrana do obliczania automatycznego )

Dokonajcie pomiaru przy ogumieniu napompowanym do wartosci ci$nienia
roboczego.

Liczenie automatyczne

>Poczatek liczenia
Odlegtosc odniesienia
Impulsy otrzymane

Poczatek liczenia
ot 13 :
 Koniec 1czen1a

100 m
236

ce ee ae

|
Im wigksza jest przebyta odlegto$¢ tym
wieksza bedzie doktadno$¢ obliczenia
statej kota

- Zmierzcie dany odcinek w linii prostej o dtugo$ci conajmniej 100 m (300 stop).

- Ustawcie zmierzong wartos¢ w parametrze "0dlegto$é odniesienia'.

- Wcisnijcie OK aby potwierdzi¢ poczatek liczenia.

Przeby¢ zgdang trase: ilo$¢ impulséw zwiekszy sie podczas trasy. Na koniec trasy zatrzymaijcie
traktor.

- Wcisnijcie OK aby dokonczy¢ obliczenia. Komputer wskaze ilos¢ cm (inches) przypadajaca na
impuls. Stata kota zostanie wprowadzona do pamieci

Proba musi zosta¢ przeprowadzona na terenie o sredniej twardosci.

Jesli dystrybucja zostanie dokonana na terenach bardzo migkkich lub bardzo
twardych, odmienna srednica moze spowodowac btedy w obliczaniu dystrybucji: w
tym przypadku jest zalecane powtorzenie czynnosci.

Ustawienie automatyczne musi by¢ dokonane przemierzajac trase ze zbiornikiem
napetnionym jedynie woda i tylko do potowy jego pojemnosci catkowite;j.

~ . P . . s
' = Btad: Ilosc impulsdéw niewtasciwa z
] Procedura nie wazna: powtdrzyé obliczenie

Ma miejsce wyswietlanie danych . . o ) )
|ZI E lub zmiana wartosci Potwierdzenie wejscia lub zmiana danej
Sprowadza natychmiast do zera @ Wychodzi z funkgji lub ze zmiany danej

dang warto$¢

29




12.2 Ustawianie prac

> -Wejsc¢ do ustawien danych o pracy

Ustawianie prac

>01) 60 1/ha IS001 Pomaran.
02) 90 1/ha * IS0015 Zielony
A—~03) 120 1/ha Iso02 Zétty

> Wybranadana 104) Nieczynny

% Pracaczymna |05) Nieczynny

06) Nieczynny

07) Nieczynny r

08) Nieczynny

| 09) Nieczynny

W 1l0) Nieczynny

| 11) Nieczynny

| 12) Nieczynny
13) Nieczynny
14) Nieczynny

| 15) Nieczynny
16) Nieczynny
17) Nieczynny
18) Nieczynny

L19) Nieczynny

Wybierzcie prace do ustawienia (19 do qyspozycji); ustawecie typologie stosowane | wytgczcie
inne. Praca czynna NIE MOZE ZOSTAC ZMIENIONA

CIAG DALSZY

Ma miejsce wyswietlanie danych . ) . ) )
|ZI E lub zmiana wartosci Potwierdzenie wejscia lub zmiana danej
E Sprowadza natychmiast do zera Wychodzi z funkcji lub ze zmiany danej

dang warto$c¢
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/ Dysza

' > Wybrana dana

>Ustawione dozowanie

Ustawianie prac 07

: 300 1/ha
: IS005 Brazowy—l

Wydatkowanie stosowanej dyszy pozwala
BRAVO 300S dokonania obliczenia ci$nienia
przy nie wystepowaniu czujnika cisnienia.

—e 2 + 9999 1/ha

——e Zmienna

Jedli podigczony do nawigatora

zmienia dystrybucje wykorzystujgc
przestane dane, ktore wskazujg
doktadnie ilo$¢ ptynu do rozpylenia
kazdym miejscu pola.

satelitarnego SKIPPER, BRAVO 300S

w

|

Par. 12.3
Ustawianie dysz

dozowanie: im wigksza jest

stosowanego dozowania

Kazdy kolor przedstawia odmienne

intensywnos¢ tym wieksza jest wartos¢

Rys. 19
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12.3 Ustawianie dysz

> - Wejs¢ do ustawien danych dla kazdej dyszy ( do dyspozycji: 12 ISO + 5 "uzytkownik")

L > IS0O01 Pomaran. :

//7 *IS0015 Z;elony :

> Wybrana dana 28825 io-lty .
ila :

* Dana czynna S0O03 Niebies. :
S004 Czerwony :

Wybierzcie dysze do ustawienia:
dysza czynna NIE MOZE ZOSTAC ZMIENIONA

RPRRPRRPOOO

Ustawianie dysz

.40 1/min 3.0bar
.60 1/min 3.0bar
.80 1/min 3.0bar
.00 1/min 3.0bar
.20 1/min 3.0bar
.60 1/min 3.0bar

Cisnienie
Alarm cisnienie minimalne
Alarm cisn. Maksymalne

IS006 Szary

l% Wydatkowanie

2.40 1/min
3.0 bar
Nieczynny ]
Nieczynny 1

Wartosci , ktére NIE MOGA ZOSTAC ZMIENIONE dotyczace DYSZ ISO

(Ponizsza tabela)

Kolor dyszy Kod Iso |Wydatkowanie Clsnienie | -Poza wartosciami ustawionymi,
(V/min) (bar) komputer emituje alarm:
Pomaranczowy 1S001 0,40 3,0 ¢ Zwolnié!
Zielony 1S0015 0,60 3,0 Cisnienie zbyt wysokie
Zotty 15002 0,80 3,0 * Przyspieszyd!

Lila 1S0025 1,00 3,0 Cisnienie nie
Niebieski 1S003 1,20 3,0 wystarczajace
Czerwony 1S004 1,60 3,0 - Jedli ustawione Nieczynny:

Brazowy 1S005 2,00 3,0 alarm jest wylqczony
Szary 1S006 2,40 3,0
Bialy 1SO08 3,20 3,0
Blekitny 1SO10 4,00 3,0
Jasnozielony 1SO15 6,00 3,0
Czarny 1S020 8,00 3,0
Typ A 1,00 5,0
Typ B 2500 550 Dane
Typ C 3,00 5,0 uzytkownika:
Typ D 4,00 5,0 0,01 + 99,99
Tab. 12 Typ E 5,00 5,0

W Alarm jest czynny JEDYNIE podczas kontroli automatycznej zabiegu.

Ma miejsce wyswietlanie danych
lub zmiana wartosci

E Sprowadza natychmiast do zera
dang warto$¢

Potwierdzenie wejscia lub zmiana danej
Wychodzi z funkgji lub ze zmiany danej
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124 Ograniczenia pracy

> - Wejs¢ do ustawienia parametréw pracy maszyny rolniczej

Ograniczenia pracy

Sprawdzanie zuzycia dysz
>Min.predkosc opryskiwania
|~ Typ blokowania regulacji

C Min. predkosc regualcji
> Wybrana dana

—e Sprawdzanie zuzycia dysz
BRAVO 300S konfrontuje wartosci odczytane przez czujnik ci$nienia i przez przeptywomierz: kiedy
pojawig sie roznice procentowe wigksze od tych ustawionych, komputer emituje alarm.

—e Min.predkosc opryskiwania

BRAVO 300S przerywa opryskiwanie kiedy zmierzona predkos$¢ jest nizsza od tej ustawione;.
—e Typ blokowania regulacji

Nieczynny

Predkosc ]BRAVO 300S przerywa regulacje automatyczng zaworu proporcjonalnego kiedy

zmierzona predkos$¢ lub ci$nienie sa nizsze od ustawionych wartosci granicznych
(patrz ponizej).

—e Min.predkosc regualcji/Min.cisnienie regulacji

: Ponizej ustawionych warto$ci komputer przerywa opryskiwanie lub blokuje regulacje automatyczng
zaworu proporcjonalnego

Nieczynny: zablokowanie unieruchomione

Cisnienie

12.5 Czynnik poprawki wydatkowania

> - Wejs¢ do ustawiania czynnika gestosci ptynu do optyskiwania

Czynnik poprawki wydatk.

>1.00

odmienng od ggstosci wody, komputer mogtby podawac pomiary btedne; aby dokonac poprawki
tego pomiaru zmiericie czynnik stosowanego ptynu:

« jesli pod koniec oprysku cysterna zawiera jeszcze ptyn, zmniejszy¢ warto$c czynnika;

«jesli ptyn skoriczy sie przed koricem jego dystrybucji warto$¢ czynnika.

Przeptywomierze serii ORION (kod 462xxx) nie odczuwaja réznicy gestosci ptynow:
ustawcie czynnik na wartos¢ réwng 1.00.

Ma miejsce wyswietlanie danych ) . . ) )
lub zmiana wartosci Potwierdzenie wejscia lub zmiana danej

Sprowadza natychmiast do zera . . . )
CLR dana wartos¢ @ Wychodzi z funkgji lub ze zmiany danej
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12.6 Preferencje uzytkownika

> - Wejs¢ do ustawien systemu
Preferencje uzytkownika

>Alarm akustyczny : Czynny
|~ Kontrast ekranu : 5

' > Wybrana dana

' Wiacz lub wytacz sygnalizacje akustyczng podczas alarméw
él ;

12.7 Data i godzina

> -Wejs¢ do ustawien zegara
Data i Godzina

>Zmiany kodu blokowania : Nie
|~ Data : 22/02/06

(— Godzina : 14:54:57
> Wybrana dana

—— Pozwala na zablokowanie zmiany daty i godziny ustawionej w komputerze tak, aby uzyskac realne
sprawozdania.
ﬂ Wprowadzi¢ jaki$ numer aby uruchomic¢ zablokowanie;
nastepnie aby odblokowaé¢ zmiane danych wprowadzi¢ ponownie ten sam numer.

12.8 Rejestrator danych

zapamigtywania (1, 2, 5, 10 sek) aby zezwoli¢ na rejestrowanie danych

Rejestrator danych

>Nieczynny

3 -Wejs¢ do ustawien aby zapisa¢ dane pracy w pamigci SD: Ustawi¢ czestotliwo$¢

Jesli podigczycie dany odbiornik satelitarny lub nawigator SKIPPER, Rejestrator danych
(prawidtowo uruchomiony) pozwala réwniez na rejestrowanie potozenia geograficznego
maszyny w kazdym momencie przeprowadzanego zabiegu.

W zakresie jakichkolwiek informacji odnosnie zarzadzania danymi na karcie
pamieci SD skonsultujcie I’ADD_IN kod D30037, ktéry mozecie $ciagna¢ ze strony
internetowej www.aragnet.com

Ma miejsce wy$wietlanie danych lub . . . X X
Zmiana wartosci Potwierdzenie wejscia lub zmiana danej
Sprowadza natychmiast do zera dang warto$¢ Esc
CLR | DATAI GODZINA: wyswietla dane podczas Wychodzi z funkgji lub ze zmiany danej
przeprowadzania zmiany
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12.9 Test

> - Sprawdzcie prawidtowe funkcjonowanie komputera: test sa JEDYNIE DOSTEPNE W ODCZYCIE

>Symulacja predkosci : Nie
/ (S) Predkosc : 0 Hz
(F) Wydatkowanie 0 Hz
' > Wybranadana | (M) Cisnienie 0.0 mA
(T) Przeptywom.napein. 0 Hz
(X) Licznik obrotéw : 0 Hz
Napiecie baterii : 11.9vVv
Ekran : - r
| Klawiatura i przetaczniki: ... |
’ Wersja software : Beta 0.27 |
___________________________ .}
—e Symulacja predkosci (@) Czujnik

Pozwala na przeprowadzenie prob regulacji réwniez Komputer dokonuje pomiaru
przy maszynie zatrzymanej: symulacja ustawiona na czestotliwosci i pradu wytwarzanego

6 km/h. przez kazdy czujnik w urzgdzeniu.
—e Ekran

Komputer wyswietla progresywnie
kazdag linijke dsplayu aby sprawdzic czy
palg sie wszystkie pixel

—e Klawiatura i przetaczniki

Klawiatura i przetaczniki

Klawiatura : Urz.wyzn.rzedéw LEWA

Przetaczniki : G1234567 P+- E

Fl F2 F3 F4
& - . Urz.wyzn.rzedédw LEWA
DO%,GORA,CLR,OK,ESC,AUTO

oy Urz.wyzn.rzed. PRAWA
9 G123465¢67 Dla kazdego pojedynczego

przetgcznika
r“A"l —> P+-
A

Polecenie zewnetrzne 9 E
(SIRIO, SKIPPER, itd...)
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12.10 tadowanie/Zapis ustawien

> - Wej$¢ do mozliwosci wymiany danych pomiedzy karta SD a komputerem

taduj/Zapisz ustawienia

>%aduj z karty SD
/ Zapisz nakarcie SD

' > Wybrana dana

Setup.bin—p|L___L
¥ _/4—Setup.bin—=

—Karta SD nie wystepuje!é
Problemy > . -
dajace sie —~Karta SD zabezp. przed zapisem:

uwidocznic gy EPamiec SD peina! !E

= SETUP.BIN:File nie znaleziony!Z

Po zakonczeniu instalacji i sprawdzeniu prawidtowego funkcjonowania maszyny, zalecamy
zapamigtanie catej konfiguracji w pamieci SD.
Ustawienia w komputerze moga zosta¢ zatadowane lub zapisane w pamieci SD tak, aby méc

przeprowadzi¢ ponowng konfiguracje komputera w przypadku koniecznosci, rozwigzaz problemy
badz tez skonfigurowaé inny BRAVO 300S.

w UWAGA: LtADUJAC DO BRAVO 300S PLIK setup.bin WYSTEPUJACY W PAMIECI
SD, WSZYSTKIE USTAWIENIA WYKONANE DO TEJ CHWILI ZOSTANA WYTRACONE.

W zakresie jakichkolwiek informacji odnosnie zarzadzania danymi na karcie

pamieci SD skonsultujcie ’ADD_IN kod D30037,ktéry mozecie $ciagna¢ ze strony
internetowej www.aragnet.com

Ma miejsce wys$wietlanie danych n ) ) . ) )
|ZI E lub zmiana wartosci Potwierdzenie wejscia lub zmiana danej

E Sprowadza ’n’atychmiast do zera Wychodzi z funkgji lub ze zmiany danej
dang warto$é o
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13 KLAWISZE FUNKCYJNE

w Stosowanie klawiszy funcyjnych jest opisane w rozdz. 10 - Struktura menu.

131 Wybor pracy

> - Wybér pracy: sa widoczne JEDYNIE prace dozowolone (par. 12.2)

Wybdér pracy

>01) 60 1/ha Iso01 Pomaran.
02) 90 1/ha * IS0015 Zielony
05) 180 1/ha IS003 Niebies.

> Wybrana dana
* Dana czynna Po wyborze pracy, BRAVIO‘ 300S zapyt? czy wyzerowqc’ lub nie
dane zapamigtane odnosnie poprzednio wykonywanej pracy.

Wszystkie wykasowane dane zostang automatycznie zapisane

na karcie pamieci SD. -

13.2 Dane pracy

> - Wejs¢ do wyswietlania danych o pracy: na wejsciu komputer pokazuje biezaca prace.

>Praca Nr: 01 >Praca Nr: 03 P

>Praca Nr : 02 [Czynny] ]
7 Obszar zabiegu : 0.128 ha
Ilosc wydatkowana : 16 1
Czas trwania zabiegu : 0:01 hh:mm
Wydajnosc :11.0 ha/h
Ustawione dozowanie : 90 1/ha
Dozow.zastosow. : 93.5 1/ha [
Dysza : IS0015 r
Data : 16/02/06 I
Godzina : 12:28 |
Przebyta trasa : 0.001 km |
Zapisz na karcie SD : R0O2-0004.TXT |
Nr raportu : 0004 4 |
Wyzerowanie licznikow wynikow
CLR | -pojedyncza dana: wybrac dang; @gl
- wszystkie dane: wybra¢ numer pracy;

komputer pyta o potwierdzenie wyzerowania  Rozdz. 16 - Dane techniczne

Obliczanie powierzchni

+ Przeplyw _ na ktérej jest _ Obliczanie przebiegu
ON ~ przeprowadzany zabieg ~ i czasu DOZWOLONYCH
DOZWOLONY

W zakresie jakichkolwiek informacji odnosnie zarzadzania danymi na karcie pamieci SD
skonsultujcie ’ADD_IN kod D30037,ktory mozecie $ciagna¢ ze strony internetowej
www.aragnet.com

Ma miejsce wyswietlanie danych ) . . ) )
lub zmiana wartosci Potwierdzenie wejscia lub zmiana danej

Sprowadza natychmiast do zera . " . )
dana wartosé @ Wychodzi z funkgji lub ze zmiany danej

37

E




13.3

Setup zera przetwornika

13.4

> - Wejs$¢ do wyzerowania szczatkowego sygnatu czujnika cisnienia

Setup zera przetwornika

>0.7 bar

Wcisnac OK aby wyzerowac

' ;Sygnal nieodpow! Spr.przetwornikg

[ ] Jesli pojawi sie ten alarm oznacza, ze pomiary wykazaty nieprawidfowe wartoSci cisnienia:
sprawdzic¢ prawidtowe funkcjonowanie przetwornika, je$li problem wystepuje nadal,
sprawdzic¢ czy nie ma pozostatosci cisnienia w urzgdzeniu.

Zbiornik

> - Kierowanie napetnianiem cysterny

Zbiornik
>Napeitnianie : 30001
Poziom :1540 1
Zatadowana ilosc : 01
Jedli jest podigczony przeptywomierz napetnignia

wys$wietlacz pokazuje dane tadowania w czas
realnym. r

Napeln:.an:.g . . . Programowanle zaawansowane/|
BRAVO 300S wyswietla pojemno$¢ cysterny: |
warto$¢ zostata ustawiona w programowaniu | Zbiornik/
zaawansowanym | Pojemnosc: 3000 1 |
—e® Poziom === mem e e e e e - - A

BRAVO 300S wyswietla efektywng ilo$¢ ptynu obecng w cysternie
——® Zatadowana ilosc

Natychmiast po napetnieniu cysterny BRAVO 300S wyswietla zatadowang ilo$¢ ptynu

~N . . re
' ;UWAGA! Poz.maks.051agn1ety:
u Zatrzyma¢ pompe tadowania: osiagneliscie maksymalny poziom cysterny

Ma miejsce wyswietlanie danych
lub zmiana wartosci n Potwierdzenie wejécia lub zmiana danej

Sprowadza'qatychmlast do zera Wychodzi z funkgji lub ze zmiany danej
dang warto$é ]
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13.5 Rejestrator ON?
3 -Wiaczy¢ / Wytaczy¢ rejestracje danych do zabiegu E‘ﬂ‘
Rejestrator ON?-
20
L/na  ELReiestrator OFF?)
250" & 210
|
|
I Programowanie uzytkown:.ka/I
| Rejestrator danych: ...sec.l
i e l[l Par. |ﬂ|
12.8
13.6 Programowanie, ktérego dokonuje uzytkownik

> - Wej$¢ do parametréw programowania uzytkownika

L AXY

25

L/ha
+10%

=

217

Programowanie uzytkownika —-

Rozdz. 12 - Programowanie uzytkownika ||| |||

CLR

(al)lv]

Ma miejsce wyswietlanie danych
lub zmiana wartos$ci

Sprowadza natychmiast do zera
dang wartos$¢

Potwierdzenie wejscia lub zmiana danej
@ Wychodzi z funkgji lub ze zmiany danej
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14 STOSOWANIE

141 Ustawienia wstepne do zabiegu

Czestotliwosé

Ustawianie

Progr.
uzytkownik

Klawisz
funkcja

Par.
Predkos¢ o 12.1
Ustawianie prac o 12.2
DO Ustawianie dysz o 12.3
PRZEPROWADZENIA | Ograniczenia pracy . 124
PRZED Czynnik poprawki wydatkowania o 12.5
PIERWSZYM zynnik poprawki wydatkowani -
UZYCIEM Preferencje uzytkownika o 12.6
KOMPUTERA Data i godzina . 12.7
Rejestrowanie danych o 12.8
Zapis ustawien na karcie SD o 12.10
Typ kota . 121
Czynnik poprawki wydatkowania J 12.5
DO WYKONANIA Typ pracy . 131
PRZED
KAZDYM ZABIEGIEM | Parametr cysterny . 13.4
wyzerowanie licznikow wynikow (opcjonalne) . 13.2
Rejestrowanie danych pracy (opcjonalne) 3 13.5

Tab. 13

Po dokonaniu wymienionych wyzej ustawien, przystapi¢ do rozpoczecia zabiegu,
% wybierajac pomiedzy trybem RECZNY lub AUTOMATYCZNY.
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14.2 Funkcjonowanie w trybie reczny

m

Uruchomi¢ funkcjonowanie ﬂ

w trybie recznym. 4

Otworzy¢ zadane zawory
sekcyjne.

Ustawcie traktor na poczatku
pola, na ktérym ma by¢
przeprowadzony zabieg.
Ustawi¢ przetgcznik gtéwny w
potozeniu ON.

Rozpoczaé zabieg.

—
T R@ G Z
N

)

-~

w0

\
7
~ -

Rej.OFF 15:09
2 km/h
1.0

55.1 1/min

=

99"

21.0 barl 425 rpm

725 1

SPRAYING COMPUTE

Postugiwac¢ sie przetacznikiem

O,
@
®
@
®
®

[ A o | o | 557 [zl

regulowania zadanej ilosci.

=/

HoulE

zaworu regulacyjnego do
ARaEa
4a)

—or
14.3 Funkcjonowanie automatyczne
Uruchomi¢ funkcjonowanie K \
w trybie automatycznym. JARAGS —T=s . 300@
o Ee— 9 0 1 / h %’\ BRAVO
Otworzy¢ zadane zawory S o _
sekcyjne. -1
Ustawcie traktor na poczatku _(90 1/ha) ON Rej.OFF 15:09

pola, na ktérym ma by¢
przeprowadzony zabieg.
Ustawi¢ przetacznik gtéwny w
potozeniu ON.

O)
€)
%
5

Rozpoczaé zabieg.

L/na) = km/h
+10%
(99 = 2 1.0 I
725 1  55.1 1/min

21.0 bar/ 425 rpm

Postugiwac sig przetacznikiem

SPRAYING COMPUTE

/
/

dozowania.

—= [ & [[en ] o ][50 | lagae

=——) Komputer utrzymuje

statg warto$c¢ di
dystrybucja ustawiona.

zaworu regulacyjnego
AZaa
4)

—

do jednoczesnej zmiany
I..l Rozdz. 9 - Polecenia i wyswietlenia
A —
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15 KONSERWACJA /| DIAGNOSTYKA /| NAPRAWA

15.1 Btedy funkcjonowania

—! Do przodu'!Maszyna stoi

Tab. 14
J Komunikaty alarmowe Co robi¢
Par. 9.4 Wytaczyé polecenie oprysku! * Przestawi¢ przetacznik gtéwny ku dotowi (potozenie
" 777 | Przetacznik gtéwny ON przy wigczeniu komputera OFF).
Do przodu! Maszyna stoi » Uruchomi¢ maszyne rolnicza
Par. 14.3 | JEDYNIE dla funkcjonowania w trybie automatycznym: |« Przestawi¢ przetacznik gtéwny ku dotowi (potozenie
przetacznik gtéwny ON przy maszynie nie pracuje OFF).

Uruchomié¢ pompe! Brak wydatkowania

JEDYNIE dla funkcjonowania w trybie automatycznym:
przetacznik gtéwny ON, maszyna nie pracuje ale w pozycji
zero

Par. 14.3 » Wiaczy¢ pompe i uruchomi¢ maszyne rolnicza.

» Zmniejszy¢ predko$¢é maszyny rolniczej.

« Wyregulowac¢ ci$nienie pracy tak, aby znalazto sie
w granicach wczesniej ustawionych dla stosowanych
dysz.

» Powtdrzy¢ procedure ustawiania alarmu dla
minimalnego i maksymalnego ci$nienia dysz.

e Zwolnié! Cisnienie zbyt wysokie
Par. 12.3 | Cisnienie przewyzsza dozwolony maksymalny poziom dla
stosowanej dyszy

« Zwigkszy¢ predko$¢ maszyny rolniczej.

» Wyregulowac¢ cisnienie pracy tak, aby znalazto sie
w granicach wczesniej ustawionych dla stosowanych
dysz.

Przyspieszyé! Cisnienie nie wystarczajace
Par. 12.3 | Cisnienie nie osigga minimalnej wartosci dla stosowanej

dyszy * Powtdrzy¢ procedure ustawiania alarmu dla
minimalnego i maksymalnego cisnienia dysz.
¢ Zwolnié! Wydatkowanie niewystarczajace » Zmniejszy¢ predko$¢ maszyny rolniczej.

Par. 12.2 | Wydatkowanie nie osigga wartosci wymaganej dla « Sprawdzi¢ czy warto$¢ statej przeptywomierza
dystrybucji zostata ustawiona prawidtowo.
Przyspieszyé! Wydatkowanie zbyt duze « Zwigkszy¢ predkos¢ maszyny rolniczej.

Par. 12.2 | Wydatkowanie przekracza warto$¢ wymagang dla » Sprawdzi¢ czy warto$c¢ statej przeptywomierza
dystrybugji zostata ustawiona prawidtowo.

Zmniejszyé szybkosé rotacji !

Par. 11.13 RPM przekracza dozwolong maksymalng warto$¢

« Zmniejszy¢ predkos¢ rotacji czesci bedacej w ruchu.

Zwiekszyé szybkosé rotacji !

HPar. 1 1'13| RPM Nie osigga warto$ci minimalnej

« Zwigkszy¢ predkos¢ rotacji czesci bedacej w ruchu.

Zatrzymaé sie natychmiast! Uszkodzenie pompy

Par. 11.15| Poziom oleju w pompie zbyt niski lub jest on zmieszany z  Zatrzymaé maszyn rolnicza i sprawdzic stan

wodg pompy-
» Wyregulowac¢ ci$nienie pracy tak, aby znalazto. sie
Przeplywomierz poza podziatka skali w granicach wczesniej ustawionych dla stosowanych
Par. 11.8 | Wydatkowanie poza warto$ciami granicznymi dysz.
przeptywomierza  Sprawdzi¢ czy warto$¢ statej przeptywomierza
zostata ustawiona prawidtowo.
;-azr._ Karta SD nie wystepuje! * Wytaczy¢ komputer i sprawdzi¢ wiozenie karty
12.10 Karta pamieci nie zostata wlozona prawidtowo pamieci.
Par. Karta SD zabezpieczona!
8.2 - L . * Wytaczy¢ komputer i odblokow¢ karte pamieci.
12.10 Karta pamiegci zablokowana
Karta SD peina! + Udostepnijcie wolne miejsce dla nowych informacji:
Par. 12.10 . R - " ! Lo
Na karcie pamieci nie ma miejsca do dyspozyciji skasowac z karty pamieci pliki nie potrzebne.
Par. 12.10 SETqP'BI.N: Plik nie znalezmm.’! » Dokona¢ zapisu danych
Konfiguracja komputera nie zostata zapisana
Par. 13.3 Sygnal nieodpowiedni! Sprawdzié przetwornik! | Sprawdzi¢ stan czujnika cisnienia i czy nie ma
Pomiary wykazaty nieprawidtowe wartosci cisnienia ci$nienia szczatkowego w urzadzeniu

42



- Czyscic¢ wylacznie przy uzyciu wilgotnej $ciereczki.
- NIE stosowac¢ detergentéw lub substancji agresywnych.
- NIE stosowac¢ bezposredniego strumienia wody do czyszczenia komputera.

15.2

Nieprawidtowosci i sposoby ich usuwania

NIEPRAWIDLOWOSC

PRZYCZYNA

SPOSOB USUWANIA

Display nie wiacza sie

Brak zasilania

» Sprawdzcie potgczenia w kablu zasilania.

Komputer jest wytaczony

» Wcisnijcie przycisk wiaczenia.

Nie daje sie regulowac zaworéw
sekcyjnych

Zawory nie sg potaczone

« Potaczcie taczniki.

Nie otwiera sie jeden zawor

Nie dochodzi prad do zaworu

» Sprawdzi¢ potaczenie elektryczne i
fnkcjonowanie zaworu.

Wyswietlacz nie pokazuje predkosci

Btedne programowanie

» Sprawdzcie zaprogramowanie statej kota
(par. 12.1).

Nie dochodzi sygnat z czujnika
predkosci

» Sprawdzcie potaczenia z czujnikiem
predkosci.

Wyswietlona predkos¢ jest
niedoktadna

Btedne programowanie

» Sprawdzcie zaprogramowanie statej kota
(par. 12.1).

Wizualizacja zasiegu dystrybuciji jest
niedoktadna

Btedne programowanie

 Sprawdzi¢ zaprogramowanie szerokosci
belki (par. 11.8).

 Sprawdzcie zaprogramowanie statej
przeptywomierza (par. 11.10).

» Sprawdzcie zaprogramowanie statej kota
(par. 12.1).

 Sprawdzcie zaprogramowanie typu
zawordéw sekcyjnych (par. 11.9).

» Sprawdzcie potaczenia z czujnikiem
predkosci.

Pokazany w komputerze pomiar
powierzchni na ktérej jest
przeprowadzany zabieg jest
odmienny od rzeczywistego

Btedne programowanie

» Sprawdzi¢ zaprogramowanie szerokosci
belki (par. 11.8).

» Sprawdzcie zaprogramowanie statej kota
(par. 12.1).

» Sprawdzcie potgczenia z czujnikiem
predkosci.

Nie zostat wyzerowany licznik
powierzchni, na ktére jest
przeprowadzany zabieg

» Wyzeruijcie licznik.

Obliczenie przebytej odlegtosci
wys$wietlone w komputerze jest
odmienne od tej rzeczywistej

Btedne programowanie

» Sprawdzcie zaprogramowanie statej kota
(par. 12.1).

» Sprawdzcie potgczenia z czujnikiem
predkosci.

Nie zostat wyzerowany licznik
przebytej odlegtosci

» Wyzeruijcie licznik.

Warto$¢ obliczenia wydatkowanego
ptynu wyswietlona w komputerze
jest odmienna od wartosci litry/gpm
rzeczywiscie zuzytego

Btedne programowanie

» Sprawdzcie zaprogramowanie statej
przeptywomierza (par. 11.10).

» Sprawdzcie zaprogramowanie typu
zawordéw sekcyjnych (par. 11.9).

Nie zostat wyzerowany licznik
przebytej odlegtosci

» Wyzerujcie licznik.

Stosowanie zaworéw sekcyjnych
tréjdrogowych bez wytarowania
powrotéw kalibrowanych

» Wykonac¢ tarowanie.

CIAG DALSZY
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NIEPRAWIDLOWOSC

PRZYCZYNA

SPOSOB USUWANIA

Obliczenie czasu pokazane w
komputerze jest odmienne od tego
realnie przepracowanego

Nie zostat wyzerowany licznik
czasu pracy

» Wyzeruijcie licznik.

Nie udaje sig osiagna¢ wartosci
zasiggu dystrybucji ustawionego
dla funkcjonowania w trybie
automatycznym

Btedne programowanie

» Sprawdzcie zaprogramowanie dozowania
(par. 12.2).

» Sprawdzi¢ zaprogramowanie szerokosci
belki (par. 11.8).

Urzadzenie nie zwymiarowane
dla zgdanego wydatkowania

* SprawdZcie regulacje zaworu
maksymalnego cisnienia.

* Sprawdzcie czy zawor regulacyjny.
zainstalowany jest dopasowany do typu
urzgdzenia.

Btedne funkcjonowanie
Zaworu regulacyjnego

» Sprawdzi¢ funkcjonowanie zaworu.

Wyswietlenie chwilowego ci$nienia
jest niedoktadne

Btedne programowanie

* Sprawdzi¢ zaprogramowanie
podziatki skali czujnika cisnienia.

Brak wytarowania czujnika
cisnienia

» Wykona¢ tarowanie (par. 13.3).

Btedne zainstalowanie czujnika
cisnieniai

+ Sprawdzcie potaczenia z czujnikiem
cisnienia.

Nie nastepuje wyswietlenie
chwilowego cisnienia

Btedne programowanie

» Sprawdzi¢ zaprogramowanie
czujnik cignienia (par. 11.11).

Komputer nie otrzymuje sygnatu
od czujnika cis$nienia

+ Sprawdzcie pofaczenia z czujnikiem
cisnienia.

Btedne zainstalowanie czujnika
cisnieniai

+ Sprawdzcie potaczenia z czujnikiem
ci$nienia.

Wyswietlenie RPM jest niedoktadne

Btedne programowanie

* Sprawdzcie zaprogramowanie statej
czujnika RPM (par. 11.15).

Nie zostaje wyswietlona warto$¢
RPM

Komputer nie otrzymuje sygnatu
od czujnika RPM

» Sprawdzcie potaczenia z czujnikiem
RPM.

Btedne zainstalowanie czujnika
RPM

 Sprawdzcie potaczenia z czujnikiem
RPM.

Alarm uszkodzenia pompy jest caty
czas czynny

Komputer nie otrzymuje sygnatu
od Pump Protector

» Sprawdzcie potaczenia z czujnikiem
Pump Protector.

Tab. 15
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16

DANE TECHNICZNE

16.1 Wyswietlone dane i odnosne jednostki miary
¢ Menu zaawansowane
Dana Opis Min. Max. UDM Uwagi
Jezyki dajace sie ustawi¢: Whoski,
Jezyk Jezyk ~ - - Angielski, Hiszpanski, Portugalski,
wizualizacji Francuski, Niemiecki, Czeski, Polski,
Rosyjski
Jednostka miar Jed’ncl)stki n_wiary do B - _ Wartos$ci dajace sielustawié:
wyswietlania Metryczne przebytej, US
i llosé zaworow sekeyjnych Wartosci dajace sig ustawic:
llo$¢ sekgijii wystepujacych w -- - -- 127
urzedzeniu
- . Szerokos¢ kazdej sekcji Metryczne: m  dana wielkos¢ zostaje wy$wietlona
Ustawienie belki i 0.0 9999 US: ft ustawiajac szerokos¢ kazdej sekcii belki
Wartosci dajace sie ustawic:
Sekcja belki 2 drogowa - bez nawrotu kalibrowanego
3 drogowa - bez nawrotu kalibrowanego
Zamknigcie Waﬁoéci dajace si¢ ustawic:
automatyczne Nie (Funke. P)
Tak (Funkc. M)
Zawory -- - -- Wartosci dajace sie ustawic:
Regulacja ci$nienia 2 drogowy
3 drogowy
Wartosci dajace sig ustawic:
. 2 drogowy
Gtéwny 3 drogowy
Zaden
. Wartosci dajace sie ustawic:
Typ przeplywomierza - - - Nieczynny, Orion 462XXAXXXXX, Inny...
Metryczne: imin Wydatkowanie minimalne dla
Alarm wydatkowania min. Nieczynne. 999,9 us: gal/ﬁwin prawidtowego funkcjonowania
Przeptywomierz . przeptywomie_;rza
Alarm wydatkowania Met i Wydatkowanie maksymalne dla
Y wani . ) ryczne : I/min . funkcionowania
max. Nieczynne. 999,9 US: gal/min praW|dlowego unkcj
przeptywomierza
. Metryczne: imp/l dana niezbedna do okreslenia
Stata przeptywomierza 1 32000 US: imp/gal wydatkowania
T - n - Wartosci dajace sie ustawic:
Czujnik » Nieczynny, 466112.200, 466112.500, Inny..
Cisnienie Cisnienie maksymalne 0,1 50,0 Metryczne: bar  Dana niezbgdna do okreslenia
1 2200 US: psi chwilowego ci$nienia
CZL.JJmk (.jo Czujnik stosowany Wartosci dajgce sig ustawic:
obliczenia do obliczenia dystrybucji - - - Przeptywomierz, Cignienie, Obydwa
wydatkowania ! |
Pojemnos¢ cysterna 1 10000 M?jg?g;?' l
Cysterna Warto$¢ rezerwy ptynu w 0 1998 Metryczne: | Ponizej tej warto$ci komputer generuje
zbiorniku 0 528 US: gal alarm akustyczny i wzrokowy
Przeptywomierz T Wartosci dajace sig ustawic:
napetniania yP B B B Nieczynny, Orion 462xxAxxxxx, Inny...
Stata licznika obrotéw Nieczynne. 999 Metljyczne -US:
imp/obr.
Licznik obrotow Allar'm predkos$¢ Nie 10000 Metryczne -US: Ponizej ustaw_iorjej warto$ci
minimalna imp/obr. Komputer emituje alarm
Alarm predkos¢ . Metryczne - US: Powyzej ustawionej wartosci
Nie 10000 R Lo
maksymalna imp/obr. Komputer emituje alarm

Urzadzenie do
wyznaczania
rzedow

Funkcjonowanie
Urzadzenie do
wyznaczania rzedéw

Wartosci dajace sie ustawic:
Automatyczny, Potautomatyczny,Reczny

Alarm uszkodzenia

Pump Protector
membrany pompy

Wartosci dajace sie ustawic:
Czynny, Nieczynny

Tab. 16
*imp = impuls
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* Programowanie uzytkownika

Dana Opis Min. Max. ubm Uwagi
Zrédio n n n Wartosci dajace sig ustawic:
Czujnik kota, GPS
Typ wybranego kofa - - - Mozliwos¢ Z‘apamletama do trzech typéw
kota wigcznie
Lo - n n Pogrupuj menu podrzedne:
Predkosé Ustawienia kot Obliczenie statej, Stafa kofa
Obliczanie statej - - - Wartos¢ ustawialna: Stata, Automatyczny
Stata kota 0,01 150 Metr}fc'zne: cmllmp NLfmer statej do ustawienia:
US:inches/imp 1+3
Odlegtosé liczenia 20 1000 Metryczne: m _ Trasa do przebycia podczas obliczania
9 60 3000 US: feet automatycznego statej
Wybdrpracy - - - Wartos¢ ustawialna: 01 + 14
dajacy sie ustawic¢
Ustawienie prac Dozowanie Nieczynny 9999 Metwc-zne: I/ha quhwosc ‘L'Jaktywnlenla Dozowania
US: gpa zmiennego
Dysza B B - Wartosci dajace sie ustawic:
Y ISO 01+ 20, TypA+E
Metryczne: I/min
Przeptyw 0,01 99,99 US: gpm Warto$¢ dajaca sie zmieni¢ JEDYNIE dla
Ciénienie 01 99.9 Metra/gm::i bar dysz dobieranych indywidualnie
Ustawianie dysz —— P -
Alarm ci$nienie . Metryczne: bar s . . L
L Nieczynne. 99,9 oo Warto$¢ dysz dajaca sie zmieniac
minimalne US: psi . X X L
P . dla dysz dobieranych indywidualnie i dla
Alarm cisnienie . Metryczne: bar
Nieczynne. 99,9 o dysz ISO
maksymalne US: psi
Kontrola zuzycia dysz ~ Nieczynne. 50 Metrycﬁ/:e -Us:
Predkos¢ min. oprysku  Nieczynne. 999,9 Metryczne: km/h
€ - opry: ynne. ! US: mph
Ograniczenia Grupuje opcje
ac Typ blokowania regulacji - - - Nieczynny, Predko$¢ min. regulacji,
pracy Cisnienie min. regualcji
Perko§c min. 01 99,99 Metryc?ne: km/h
regulacja US: mph
Clsnlenlle min. 01 99.9 Metryc%ne:' bar
regulacja US: psi
Czynnik
poprawki 0,1 10,0 -

wydatkowania

Tab. 17
*imp = impuls

CIAG DALSZY
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* Wartosci dystrybucji

Dana Opis Min. Max. ubDMm
Stosowana llo$¢é ptynu wydatkowana na jednostkg 9999 Metryczne: I/ha
pojemnos¢ powierzchni 0 999 US: gpa
i i - ) Metryczne: km/h
Predkos¢ Predkos$¢ poruszania sie pojazdu 0 99 US: mph
Przeptyw llos$¢ ptynu wydatkowana w jednostce czasu 0 999,9 Metejcsz.n;[:”:mm
T T " 0 999,9 Metryczne: bar
Cisnienie Cisnienie dystrybucji 0 9999 US: psi
Poziom ptynu w . — Metryczne: |
Zbiorniku Poziom ptynu pozostatego w zbiorniku 0 9999 US: gal
Licznik obrotéwi Predkos¢ rotacji 0 9999 Metryczne / US: RPM
Tab. 18
¢ Licznik wynikéw
Dana Opis Min. Max. UDM
Powierzchnia Powlerzchnla na ktorej jest przeprowadzany 0,000 99999 Metry.czne: ha
zabieg US: acres
Piyn wydatkwany  Ptyn wydatkwany 0 99999 Mei-tg.czr;:e: !
Czas Czas przepracowany 00:00 99999 Met[]yg:e: h
o o Metryczne: km
Odlegtosc Odlegtosc¢ przebyta 0,000 99999 US: miles
Tab. 19
16.2 Dane techniczne komputera
Opis BRAVO 30xS
Wyswietlacz LCD ’grgﬁczny 240.)( 73
podswietlony na biato
Napiecie zasilania 11 +14 Vdc
Pobér (tylko komputer) 450 mA
0°C +60 °C

Temperatura robocza +32°F + +140 °F

Wejécia cyfrowe dla czujnikéw open collector: max. 2000 imp./s

Wejscie analogowe 4 +20 mA
Ciezar 10159 .
(Bravo kod 46730501 bez okablowania)
Zabezpieczenie przeciwko odwdceniu biegunowosci .
Zabezpieczenie przeciwko spieciu .
Tab. 20
17 USUWANIE PO ZAKONCZENIU EKSPLOATACJI

Nalezy usuna¢ zgodnie z prawodawstwem obowigzujgcym w kraju, w ktérym przeprowadza sie
czynnos$c.
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18

WARUNKI GWARANCJI

ARAG s.r.l.daje na ponizsze urzadzenie gwarancje na okres 360 dni (1 rok) od daty
sprzedazy klientowi uzytkownikowi (podstawe stanowi dokument towarzyszacytowarowi
przy spedyciji).

Czgsci sktadowe urzadzenia, ktore wedtug nie podlegajacej dyskusji oceny firmy ARAG
okazatybysie uszkodzone na skutek wad ukrytych materiatu lub ich wadliwej produkcji,
zostang naprawione lub wymienione nieodptatnie w najblizszym Centrum Obstugi dziatajg
cym w chwili zwrdcenia sie o interwencje. Wyjatek stanowig koszty dotyczace:
demontazu i ponownego zamontowania aparatury wurzgdzeniu oryginalnym;

transport aparatury do Centrum Obstugi.

Nie sg objete gwarancja;

uszkodzenia spowodowane w transporcie ( porysowania, wgniecenia itp.);

szkody zaistniate na skutek btednej instalacji lub usterek wywotanych niepetnosprawnoscia
lub nieadekwatnoscig instalacji elektrycznej, zmianami wywotanymi warunkami
Srodowiskowymi, klimatycznymi lub innej natury;

szkody wywotane stosowaniem niewtasciwych produktéw chemicznych do opryskiwania,
opryskiwania, odchwaszczania badz wszelkich zabiegéwna uprawach, ktére moga
wywotaé szkody na rzecz aparatury;

awarie spowodowane na skutek niedbalstwa, lekcewazenia, naruszenia, nieumiejetnosci
obstugi, naprawy lub zmian dokonanych przez personel nie autoryzowa ny;

bfedna instalacja i regulacja;

uszkodzenia lub nieprawidtowos$ci w funkcjonowaniu, spowodowane w wyniku braku
przeprowadzenia okresowych zabiegéw konserwacyjnych, jak czyszczenie filtrow, dysz.;
to co moze zosta¢ uznane za normalne zuzycie w czasie.

Przywrécenie aparatury do funkcjonowania nastapi w terminie zgodnym z wymogami
organizacyjnymi Centrum Obstugi.

Nie zostang uznane warunki gwarancji dotyczace zespotéw lub komponentow, ktére nie
zostaty zapobiegawczo umyte i oczyszczone z pozostatosci stosowanych produktow.
Naprawy wykonane w okresie gwarancji sg objete gwarancjg na jeden rok (360 dni) od
daty wymiany czesci lub naprawy.

ARAG nie uzna innych wyraznych lub domysinych gwarancji, poza tymi wymienio nymi.
Zaden przedstawiciel ani sprzedawca nie jest upowazniony do przyjmowania na siebie
odpowiedzialnosci dotyczacych produktéw firmy ARAG.

Czas trwania gwarancji prawnie uznanych, tacznie z gwarancjami handlowymi i
korzysciami dotyczacymi szczegoélnych celéw sg ograniczone, w czasie ich trwania, do
podanej tutaj waznosci.

W zadnym przypadku firma ARAG nie uzna strat w zysku, bezposrednich i posrednich,
nadzwyczajnych lub tych powstatych w nastepstwie ewentualnych szkod.

Czesci wymienione w ramach gwarancji pozostang we wiasnosci firmy ARAG.
Wszystkie informacje dotyczace zasad bezpieczenstwa wystepujagce w dokumentac;ji
sprzedazy dotyczgce ograniczen zastosowania, osiggow i cech charakterystycznych
produktu musza zosta¢ przekazane uzytkownikowi finalnemu pod petng
odpowiedzialnoscig kupujacego.

Odnosnie jakiejkolwiek kontrowersji kompetenetnym jest Sad w Reggio Emilia.
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Os$wiadczenie Zgodnos$ci C€

J/ARAG

ARAG s.r.l.

Via Palladio, 5/A

42048 Rubiera (RE) - Italy
P.IVA 01801480359

Dichiara

che il prodotto

descrizione: Computer
modello: Bravo 300S e Bravo 300S Selejet
serie: 46730xxx, 4673 1xxx, 46734xxx e 46736xxx

risponde ai requisiti di conformita contemplati nelle seguente Direttiva Europea:

2004/108/CE e successive modificazioni
(Compatibilita Elettromagnetica)

Riferimenti alle Norme Applicate:

EN 1SO 14982:2001
(Macchine agricole e forestali - Compatibilita elettromagnetica
Metodi di prova e criteri di accettazione)

Rubiera, 23 Aprile 2009

Giovanni Montorsi

s

(Presidente)




Uwagi
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Stosowac wytgcznie oryginalne akcesoria lub cze$ci zamienne firmy ARAG, aby zachowac w czasie warunki
bezpieczenstwa przewidziane przez producenta. Odnosic¢ sie zawsze do katalogu cze$ci zamiennych
ARAG.

10/2009

D20154.PL_mO03

42048 RUBIERA (Reggio Emilia) - ITALY
Via Palladio, 5/A

Tel. 0522 622011

Fax 0522 628944

http://www.aragnet.com
info@aragnet.com



